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Ansvarsfraskrivelse
OJ kan ikke gares ansvarlig for eventuelle fejl i materialet. OJ forbeholder sig retten til at zendre pa
virksomhedens produkter uden varsel. Dette gaelder ogsé produkter, der allerede er bestilt, under
forudseetning af at sddanne aendringer kan foretages uden at kreeve efterfalgende aendringer af de
specifikationer, der allerede er blevet aftalt. Dette materiales indhold kan vaere underlagt ophavsret
og andre intellektuelle ejendomsrettigheder og tilhgrer OJ Electronics eller bruges under licens af
OJ Electronics.
OJ-varemeerket er et registreret varemaerke tilherende OJ Electronics A/S.
© 2024 OJ Electronics A/S
- /
4 N
Bemaerk venligst,
at den originale dokumentation er pa& engelsk. Andre sprogversioner er overseettelser af
den originale dokumentation. Producenten kan ikke geres ansvarlig for eventuelle fejl i
dokumentationen. Producenten forbeholder sig ret til at foretage sendringer uden forudgaende
varsel. Indholdet kan variere som felge af alternativ software og/eller alternative konfigurationer.
- /
3
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1. Symboler/definitioner

&

¢ Dette symbol bruges, hvis der er risiko for alvorlige eller livstruende kvaestelser.

O zm

e Dette symbol bruges, hvor potentielt farlige situationer kan resultere i mindre eller moderate kvaestelser.
Symbolet bruges ogsa til at advare mod usikre og farlige situationer.

Bemaerk

» Dette symbol bruges til at indikere vigtige oplysninger i situationer, som kan resultere i alvorlig skade pa
udstyr og ejendom.

1.1 Advarsler vedrorende el-installationer

&

Sikkerhed og beskyttelse ved udfarelse af el-installationer
¢ OJ DV ma kun installeres og tages i drift af uddannet/kvalificeret personale.
¢ Kontrollér, at de data, der er angivet p& motorens maerkeplade, stemmer overens med de data, der er
angivet pa maerkepladen pa OJ DV.
¢ Forkert el-installation kan medfare risiko for alvorlig eller livstruende personskade.

A

Farlig induceret spaending (windmilling)
* Hvis der er treek i kanalsystemet, kan det fa ventilatoren til at rotere uden et drifts-/startsignal. Det
kaldes windmilling. Hvis der opstar windmilling, er der risiko for, at der induceres spaending pa OJ
DV-motorklemmerne, hvilket gor dem farlige at berare.

Kortslutningsbeskyttelse: netforsyning
¢ Produktet er ikke udstyret med kortslutningsbeskyttelse af netforsyningen til OJ DV.
e Kortslutningsbeskyttelse p& stremforsyningens indgangsside pa OJ DV skal altid vaere i overensstem-
melse med lokale og internationale regler.
e Udstyret til kortslutningsbeskyttelse skal som minimum have en udlgserkurve "C", der er i overens-
stemmelse med IEC 60898-1.
e Kortslutningsbeskyttelse leveres af installateren.

&

Personbeskyttelse — brug af fejlstramsafbrydere (TT-system), risiko for elektrisk stad.
e Dette produkt kan i tilfaelde af fejl og forkert installation medfere, at der gar en strem gennem jordbe-
skyttelseslederen.
¢ De 3 netfaser, der forsyner OJ DV, skal veere teendt pa samme tid for at undga, at der genereres en
strom i jordlederen.

&

Traef venligst falgende forholdsregler:
¢ Hvis der bruges en fejlstramsafbryder (RCD) til ekstra personbeskyttelse, ma der kun bruges en type
B RCD péa dette produkts netforsyningsside.
¢ Type B RCD'er skal overholde alle bestemmelser i IEC 61008/9.
¢ Beskyttelsesjording af OJ DV i kombination med brug af fejlstramsafbrydere skal altid udferes i over-
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ensstemmelse med de relevante lokale og internationale krav, love og bestemmelser.
* Hvis disse forholdsregler ikke treeffes, kan det fere til alvorlige eller dedelige skader p& mennesker og
dyr.

WA ivorse

Fare pa grund af leekstrem til jordforbindelse (PE)
¢ Folg nationale og lokale bestemmelser vedrgrende beskyttelsesjording af udstyr med leekstrem over
3,5 mA.
¢ OJ DV-teknologien forarsager omskiftning ved hgj frekvens. Dette vil generere en laekstrem i jord/stel/
PE-forbindelsen.
¢ Denne jordlaekstrom afhaenger af de forskellige konfigurationer, herunder RFI-filtrering, skeermede
motorkabler og motortypen.
¢ Muligheden for forekomst af laekstrem pa over 3,5 mA i OJ DV gar, at produktstandarden for
motordrevsystemer EN/IEC61800-5-1 kraever saerlig opmaerksomhed.
Yderligere oplysninger fremgar af EN60364-5-54 afsnit 543.7 (forstaerkede beskyttelsesledere til
beskyttelseslederstramme over 10 mA).
* Jordforbindelsen skal udferes pa en af falgende 3 mader:
¢ Ved hjeelp af en PE-leder: Ved tilslutning af 1 PE-leder skal minimumstvaersnittet veere mindst 10
mm?/ AWG 7
¢ Brug af to separate ledere: Ved tilslutning af 2 separate jordledere skal begge overholde
dimensioneringsreglerne, og de skal tilsluttes individuelle jordstik i OJ DV.
¢ Brug af en ekstern jordforbindelse: Hvis maskinens hus er godkendt som jordforbindelse, kan
OJ-DV jordes til maskinen.
¢ Jordstik og -forbindelser skal altid opsaettes/udfares i overensstemmelse med gaeldende lokale og
internationale standarder og direktiver samt nationale el-forskrifter vedr. jording af OJ DV. Serg altid
for, at OJ DV har korrekte jordforbindelse.
e Der skal pa grund af muligheden for laekstrem altid etableres beskyttelsesjord til OJ DV.
¢ Der kreeves en dedikeret jordleder til indgangsstrem, motorstram og styrekabler.
* Brug altid klemmerne og stikkene pa OJ DV til jordforbindelser.
e Jordforbindelsen ma ikke forbindes i en slajfe gennem 2 eller flere OJ-DV-enheder.
¢ Hold jordlederforbindelserne s korte som muligt.
¢ Du skal for at reducere EMC-niveauerne altid bruge skeermede kabler mellem OJ DV og motoren.
¢ Fglg motorproducentens krav til ledningsfering.

&

Potentialudligning

¢ Der er risiko for elektrisk interferens, hvis jordpotentialet imellem OJ-DV, luftstyringsanleeg, kanal og
konstruktion ikke er ens.

¢ Der skal altid monteres en udligningsleder for at forhindre potentialforskelle mellem systemets
komponenter.

* Anbefalet kabeltvaersnit: 10 mm?2/ AWG 7

¢ Der skal bruges kabelsko, og udligningslederen skal fastgeres til OJ DV-huset via en af de skruer, der
bruges til mekanisk installation af enheden.

O zm

EMC-kompatibel installation

¢ Brug altid skeermede kabler som motorkabler.

e Kabelskaermene skal altid veere elektrisk forbundet med produktets jordede kabinet.

o Skaermet kabel er ikke nadvendigt til I/O-signalkabler og RS-485-interfacekabler.

* Brug de interne, fabriksmonterede kabelklemmer for at sikre korrekt skeermningsforbindelse.

¢ | ad aldrig netspaending, motortilslutninger og styresignaler forlgbe via det samme kabel.

e +24 VDC fra OJ DV er ikke beregnet til at blive brugt som stremforsyning til produkter fra tredjepart.
Hvis +24 bruges til at levere strom til produkter fra tredjepart, opfylder produktet muligvis ikke EMC-
bestemmelserne.

© 2024 OJ Electronics A/S
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2. Sikkerhedsoplysninger
2.1 Sikkerhed forud for installationsarbejdet

¢ OJ DV ma kun installeres af kvalificeret personale eller personer, der har modtaget den relevante
uddannelse for at blive kvalificeret.

¢ Kvalificerede personer har viden om installationsprocedurerne og kan udfgre installationen i
overensstemmelse med relevante lokale og internationale krav, regler og bestemmelser.

e Kvalificerede personer er bekendte med instruktionerne og sikkerhedsforholdsreglerne, der er
beskrevet i denne vejledning.

¢ OJ DV star under hgjspaending, nar den er sluttet til lysnettet. Netspaesndingen skal derfor altid
afbrydes, for der padbegyndes installation, service eller vedligeholdelse pa produktet.

e Nar OJ DV er sluttet til netspaendingen, er der risiko for, at motoren kan starte utilsigtet og dermed
forarsage potentielt farlige situationer og personskade.

¢ Hvis enheden starter utilsigtet under programmering, service eller vedligeholdelse, kan det resultere i
alvorlig personskade samt skade pa udstyr og ejendom.

e Motoren/ventilatoren kan startes ved hjeelp af et eksternt indgangssignal, RS-485-interface eller et
tilsluttet betjeningspanel.

* For netspaendingen tilsluttes, skal alle OJ DV-, motor- og ventilatorkomponenter vaere monteret korrekt.

¢ For OJ DV forsynes med netspzending, skal alle daeksler og kabelforskruninger vaere monteret og lukket
korrekt. Ubenyttede kabelforskruninger skal erstattes med blaendforskruninger.

¢ OJ DV indeholder kondensatorer, der lades op under driften. Disse kondensatorer kan forblive
opladet, selv efter at stramforsyningen er blevet afbrudt. Der er risiko for alvorlig personskade,
hvis tilslutningsklemmerne eller ledningsenderne bergres, for disse kondensatorer er helt afladet.
Afladningstiden er ca. 3 minutter under normale forhold

2.2 Anvendelsesforbud

¢ OJ DV ma ikke betjenes, far den maskine eller det produkt, som det er integreret i, er blevet erkleeret i
fuld overensstemmelse med alle relevante nationale og internationale bestemmelser.

¢ Produktet ma ikke saettes under spaending, far hele installationen er i overensstemmelse med ALLE
relevante direktiver.

¢ Produktet er daekket af en producentgaranti, hvis det installeres i overensstemmelse med denne
vejledning og alle gaeldende installationsbestemmelser.

¢ Hvis produktet beskadiges pa nogen made, f.eks. under transport, skal det efterses og repareres af
autoriseret personale, for det sluttes til stramforsyningen.

¢ Hvis OJ DV indbygges i maskiner med roterende dele, f.eks. et ventilationssystem, et transportsystem
osv., skal hele systemet vaere i overensstemmelse med Maskindirektivet.

3. Introduktion og produktpraesentation
e OJ-DV er en serie af drev, som kan anvendes i en lang raekke forskellige applikationer til styring af
hastigheden pa en elmotor.
¢ OJ-DV er meget alsidig, idet den kan styre forskellige motortyper som:
¢ ACIM: asynkron induktionsmotorer
¢ PMSM: Permanentmagnet-synkronmotorer
¢ OJ DV'erne kan bruges i kombination med en ekstern controller eller i selvstaendige anvendelser.
¢ | s denne vejledning grundigt, fer du bruger OJ DV.
¢ Denne vejledning indeholder vigtige oplysninger og ber laeses i forbindelse med installation, tilslutning
og idriftsaettelse af OJ DV samt i forbindelse med vedligeholdelse, service og fejlsagning.
¢ Hvis anvisningerne i denne vejledning ikke folges, haefter leverandaren ikke, og garantien bortfalder.
» Tekniske beskrivelser, tegninger og figurer ma hverken helt eller delvist kopieres eller videregives til
tredjeparter uden producentens tilladelse.
* Alle rettigheder forbeholdes, hvis produktet indgar i patentrettigheder eller en anden form for
registrering.

© 2024 OJ Electronics A/S
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4. Godkendelser og certificeringer
4.1 CE-meerkning

e OJ Electronics A/S erkleerer hermed under eneansvar, at produktet er i overensstemmelse med
folgende af Europa-Parlamentets direktiver:

¢ Lavspaendingsdirektivet (LVD) — Lavspaending: 2014/35/E

¢ EMC - Elektromagnetisk kompatibilitet: 2014/30/EU

¢ RoHS - Farlige stoffer: 2011/65/EU og eendringstillaeg II: EU/2015/863

e ECO - Miljgvenligt design af energirelaterede produkter: 2009/125/EF (implementering af motor og drev
med variabel hastighed: 2019/1781/EU)

e EJS - Maskindirektivet 2006/42/EF

4.2 UKCA-meerkning

e OJ electronics Ltd erklaerer hermed under eneansvar, at produktet er i overensstemmelse med fglgende
britiske lovgivning:

¢ LVD - Forordningerne om eludstyr (sikkerhed) 2016

¢ EMC - Forordningerne om elektromagnetisk kompatibilitet 2016

¢ RoHS - Forordningerne vedr. begraensning af anvendelsen af visse farlige stoffer i elektrisk og
elektronisk udstyr 2012

e Eco-design — Miljgvenligt design for energirelaterede produkter og energioplysninger 2010 som
indarbejdet i britisk lovgivning inkl. tilfgjelser.

e Maskiner — Bestemmelser om levering af maskiner (sikkerhed) 2008

Tabel 4 - IPxx/NEMA-klassificeringer

Klassificering 3-1P65/NEMA 3 5-1P54 6 - IP65 7 - 1P65 / NEMA 4X
EU overensstem- c €

melseserklaering v v v v

Britisk overensstem-

melses- EE J J J J
vurdering

UL-godkendt C“ uUs J - - J

IPxx/Nema-klassificeringerne gaelder kun, nar drevet er installeret i henhold til instruktionerne.

4.3 UL-godkendt

OJ DV-produktserien er cULus-godkendt. Der kraeves yderligere bedemmelse for kombinationen af

drev og motor kan anvendes. Det system, hvori produktet er installeret, skal ogsa UL-godkendes af en
relevant instans. Drevet overholder kravene i standarden UL 61800-5-1 thermal memory retention. OJ DV
overholder den amerikanske National Electric Code NFPA 79 og den canadiske Electric Code CSA C22.1.
Nr. 274

4.4 Produktstandard
¢ | overensstemmelse med EN/BS61800-2, som vedrarer elektriske drevsystemer med justerbar
hastighed. Del 2. Generelle krav.

4.5 Sikkerhedskrav
e | overensstemmelse med EN/BS61800-5-1, som vedrgrer elektriske drevsystemer med justerbar
hastighed. Del 5. Sikkerhedskrav - el, temperaturer og energi.

4.6 RoHS-kompatibelt
¢ Indeholder ingen farlige stoffer iht. RoHS-direktivet.

4.7 EMC-certificeringer
e Alle OJ DV'er har et indbygget EMC-filter.
For CE/UKCA-meerkede DV'er er EMC-filtre konstrueret i overensstemmelse med EN/BS 61800-
3, som geaelder for elektriske drevsystemer med justerbar hastighed. Del 3. EMC-krav og specifikke
testmetoder.

© 2024 OJ Electronics A/S
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For UL-meerkede DV'er overholder EMC-filtrene FCC §47 del 15 B. og ICES-003.

* Med op til 5 meter/16,4 fod skaermede motorkabler opfylder OJ DV-produktsortimentet "boligniveauet”
for emissioner i henhold til EN/BS-61000-6-3 og "industriniveauet" for immunitet i henhold til EN/
BS-61000-6-2. - 15 kW-drev er begraenset til 4 meter. Tabel 4.7 nedenfor viser en oversigt over
drevstorrelse og tilladt motorkabellaengde.

¢ Det er tilladt at afvige fra de tilladte kabellaengder, sé laenge det industrielle niveau for bade immunitet
og emissioner er opfyldt. Opfyldelse af kravene ved brug af laengere kabler afhaenger af kabel- og
motorkapaciteten.

¢ Det er ved reduktion af motorkablets lazengde muligt at installere op til 6 OJ DV'er i den samme enhed
og stadig opfylde EN/BS-61800-3 C1 & C2.

¢ Ledningsbarede emissioner: 8 til 150 KHz overholder IEC TS 61578

Tabel 4.7 - CE/UKCA

Leengde pa Tilteenkt PDS af kategori EN/ . .
OJ DV storrelse motc?rkat?el anvendelse BS-61 8(?0—3 Immunitet Emission
0,55 kW /0,7 hk—1,3 kW /1,7 hk
1,5kW /2 hk -3 kW /4 hk EN/BS-61000-
4 kW /5,4 hk-7,5kW/10hk <5.0m /16 fod Forste miljo Cc1&C2 EN/BS- 6-3/IEC TS
11 kKW /14,75 hk 61000-6-2 61578
15 kW / 20 hk <4,0m /13 fod
11 kKW /15 hk - 15 kW / 20 hk >4,0m /13 fod Andet miljo C3 EN-61000-6-4

4.8 ECO-design
ECo-specifikationerne for miljevenligt design for hver drevsterrelse findes pa vores hjemmeside under
produktdokumentationen. Falg venligst linket til produktdokumentation: https://ojelectronics.com/hvac/
products/oj-dv-gen-2/

4.9 Harmonisk forvraengning

e OJ DV 1-fasevarianterne er i overensstemmelse med IEC 61000-3-2 klasse A. OJ DV 3-fasevarianterne
er i overensstemmelse med IEC 61000-3-12 under forudsaetning af, at kortslutningsstremmen Ssc
er hgjere end eller lig med den, der er specificeret ved graensefladen mellem brugerens forsyning og
det offentlige forsyningsnet. Installateren eller brugeren af udstyret skal sikre, eventuelt ved kontakt til
forsyningsselskabet, at udstyret udelukkende forbindes med en tilledning med en kortslutningsstrem
Ssc, som er hgjere end eller lig med den specificerede.
OJ DV 3-fasevarianterne er i overensstemmelse med specifikationerne i IEC 61000-3-12 vedr.
asynkrone motorer og PM-motorer med sinusformet modsatrettet elektromotorisk kraft (back EMF).
Forsyningskortslutningsstrem: Sgrg for, at forsyningens kortslutningsstrem Ssc er sterre end eller lig
med: Ssc =/3 x Rsce x Unet x | udstyr ved graensefladen mellem brugerens forsyning og det offentlige
forsyningsnet (Rsce).

4.10 Anvendelsesomrade

Tabel 4.9: Anvendelsesomrader

Installation CDM

DvVC C
Forureningsgrad 2

AMSL <2000 m
Forsyningsjordingssystem TN/TT/IT
OVC I

Specificeret i overensstemmelse med IEC/ DA 60664.
Kontakt venligst OJ Electronics A/S vedr. andre nettyper med anderledes jordingssystemer,
hjernejordet trekantnet, trekant-stjerne-jordet net og HRG.

4.11 Indbygget beskyttelse

¢ Hvis temperaturen indvendigt i OJ DV overstiger 95°C/203°F, vil OJ DV forsgge at reducere den interne
varmeudvikling ved at reducere motorhastigheden (o/min).

e OJ DV har indbygget strambegraensning til beskyttelse af motor og kabler og kan ikke levere mere
strom, end den er indstillet til at levere.

¢ | tilfaelde af en manglende fase pa forsyningsindgangen vil OJ DV reducere hastigheden og udsende en
advarsel.

¢ Motortilslutningsklemmerne pa OJ DV er kortslutningsbeskyttede mod fase-til-fase-kortslutning.
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5. Produktanvendelse

e OJ DV er et drev, der styrer en elektronisk motor og bruges primeert til at regulere ventilatorhastighed.
OJ DV kan bruges til at styre asynkrone AC-motorer og PM-motorer.

e OJ DV er afhaengigt af behovet velegnet til selvsteendige applikationer og som en del af sterre
systemer/applikationer.

¢ Produktet kan bruges under forskellige omgivelsesbetingelser. (Se afsnit 16. Tekniske specifikationer)

¢ OJ DV bruges hovedsageligt i ventilationsapplikationer.

e Hvis OJ DV bruges i applikationer, hvor den ikke kan placeres direkte foran en luftstroam, betyder det,
at en alternativ kalekilde skal overvejes for at undga overophedning. Overophedning kan imgdegés
ved at skabe ekstra ventilation omkring produktet eller ved at reducere kravene til ydeevnen. Med
rammestgrrelserne H4 og H5 kan der monteres en ekstern kaleventilator pa kelepladen. - Se afsnittet
Tekniske specifikationer.

¢ OJ DV kan for at spare plads monteres direkte pa ventilatormotorens ramme.

¢ Motordriften kan reguleres via en ekstern kilde eller sensorindgange.

e OJ DV har indbygget motorbeskyttelse.

¢ OJ DV kan bruges i bade bolig- og industrimiljger og har et indbygget EMC-filter.

¢ OJ DV er blevet udviklet til brug i industrien og er defineret som professionelt udstyr. Det er ikke
beregnet til salg til offentligheden.

6. Produktsortiment

¢ OJ DV fas i forskellige rammestarrelser. Disse afhaenger af den nominelle effekt.

¢ Produktsortimentet indeholder 13 effektstorrelser fra 0,55 kW/0,7 hk til 15,0 kW/20 hk

* Rammestorrelserne betegnes "H1"-"H5", hvor "H1" er den mindste, og "H5" er den starste.

¢ Alle kabinetter er fremstillet i trykstebt aluminium.

¢ OJ DV-produkterne er designet til omrader med en forsyning pa mellem 208 V og 600 V.

e OJ DV 600V er UL-godkendt og overholder UL 61800-5-1 CSA C22.2 nr. 274 / FCC §47 del 15 B. ICES-
003.

e OJ DV har en generel immunitet over for ustabile netforhold.

¢ Den udvidede OJ DV giver et endnu hgjere immunitetsniveau i forhold til ustabile netforhold.

¢ Alle 3-fasede OJ DV'er har en meget lav laekstrem, hvilket giver mulighed for flere drev pa samme
fejlstromsafbryder.

Tabel 6: Fuldt produktsortiment
Produktets Ramme- Forsynings- ) ) Standardvariant | Udvidet variant
Effekt i Dimensioner (b, h, d) ) i i .
navn storrelse spaending tilgeengelig tilgeengelig
0OJ-DV-1005 0,55 kW /0,7 hk 185 x 230.5 x 90 ,
X ,5x 90 mm
0J-DV-1007 H1 0,75 kW /1,0 hk
1x208V - 7 %2 X 9 Y4 x 3 3% tomme.
0OJ-DV-1011 1,1 kW /1,5 hk 240V
0OJ-DV-1013 1 13KW/ 1.7 hk 185 x 265 x 125 mm /
X ’ 3 . .
7 %2x 10 716X 4 %satomme. Ikke tilgzengelig
0J-DV-3015 1,6 kW /2,0 hk
0J-DV-3024 H3 2,4 kW /3.2 hk 9/185 X 255 X 123 mm /
7 Y22 x 10 716 x 3 s tomme.
-DV-.
0.J-DV-3030 B0KW/40hk | 4. 008y
0J-DV-3040 4,0 KW /5,4 hk 240V
0J-DV-3055 Ha 5,5 kW /7,4 hk 3% 380V - 220 x 294 x 107 mm /
0J-DV-3065 6,5 kW /8,7 hk 8 25 x 11 ¥6ax 4 T2 tomme. Tilgeengelig ) .
480V Tilgzengelig
0J-DV-3075 7,5 kW /10,0 hk
0OJ-DV-3110 H5 11,0 kW /14,8 hk 244 x 399 x 144 mm /
0J-DV-3150 15,0 kW/ 20,0 hk 9 %4 X 15 *%4x 5 *¥ss tomme.
0J-DV-6024 2,4 kW /3,2 hk
0OJ-DV-6030 3,0 kW /4,0 hk
0OJ-DV-6040 Ha 4,0 kW /5,4 hk 220 x 294 x 107 mm /
0OJ-DV-6055 5,5 kW /7,4 hk 8 232X 11 3764 x 4 "z tomme. ) .
OJ-DV-6065 6.5 KW/ 8.7 hk 3 x 460 -600V Ikke tilgeengelig
0J-DV-6075 7,5 kW /10,0 hk
0J-DV-6110 Hs 11 kW /15 hk 244 x 399 x 144 mm /
0J-DV-6150 15 kW / 20 hk 9 3%4x 15 *%4 x 5 *¥%4 tomme.

Alle 3x380-480 V-versioner kan ogsa forsynes med 3x230 V. Forsyning ved 3x230 V vil begraense den
mulige udgangseffekt til maksimalt 58% - (1/,/3) af den nominelle udgangseffekt ved 3x380-480 V.

*OJ DV kan ogsa forsynes med jaevnspaending.

*Serg altid for, at den benyttede motor har den korrekte nominelle spaending, som svarer til netspaendingen
og motorens nominelle spaending.
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7. Produktmaerkat, -ID og -kode

Fig. 7
7.1 Produktmaerkaten (1) P/N: OJ-DV-3065-NGN7  (5)S/N:36:12345:0035:21 ) &
e OJ DV er udstyret med et solvfarvet typeskilt. 2)6.5kW/B.7Hp (400/480V) FLIVPE LIPS o
. . o (3) IN: 3x380-480V, 50/60Hz,13.6/11.3A  (7) Wt. 3.9 Kg ®
* Fig. 7 viser et eksempel pa en produktmaerkat, |, our. 30-0.9¢vin, 0-120/400Hz, 15.08  Made in Denmark {30 ofeectronics.com
H £U - Dosign patent no. OWOES 126 ager 13b
og tabel 7.1 forklarer tal og symboler i as) P MU (12)k 8400 Dormark
forbindelse med maerkater. ||||| ||||||||||||||| ”l"l” C € EE J5i “
- 51703502 " 906805 e ) ) ¢ e us
¢ Det skal for brug kontrolleres, at oplysningerne
pé typeskiltet er som forventet.
Tabel 7.1
1 Produkt-ID = se figur 9.4.
7.2 Produktkoden . . 2 Akseleffekt ved nominel spaending
e Hver OJ DV er fremstillet med en unik 3 Maks. indgangsspanding, HZ/A
produktkode. . . . 4 Maks. udgangsspaending/Hz/A
ProduktkcIJ.den giver preecise oplysninger om 5 Produktkode = se tabel 9.3.
den specifikke OJ DV. 6 Kapslingsklasse
Produktkoden indeholder oplysninger som 7 Vaegt
beskrevet i tabel 7.2. 8 Temperaturinterval, drift
Tabel 7.2 9 Producentlogo
Ugenummer | Batch Serienr. Ar 10 Producentens webadresse
W W BBBBB|SSSSS YY 11 Producentens postadresse
Produktions- | Producentens | Enheds- Fremstil- 12 Fremstillingsland
uge ordrenummer | nummer lingsar 13 CE-godkendt, logo
14 Bortskaffelse, logo
15 Stregkode
7.3 Produkt-ID 16 UKCA-godkendt, logo
* Produkt-ID bestar af en kombination af 14 tal og | 17 UL-godkendt, logo
bogstaver, som hver iszer giver oplysninger om
det specifikke produkt. Se fig. 7.3.
Fig. 7.3
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 | 11 12 | 13 | 14 | 15
Company Product name Supply Power Configuration
Classification:
“4” : NEMA 1 (UD)
Power size: ‘2 :ggg :gg
prsiahesioig “7"_: P65 / Nema 4X (CE /UL)
Type: 011 - 1.1kW
“D” : Drive 013 - 1.3kW
015 - 1.5kW External options:
022 - 2.2kW “N” : No cooling fan
Type: 024 - 2.4kW “F” : External cooling fan
“V” : Ventilation 030 - 3.0kW “L” : Local User Interface
036 — 3.6kW “Z" : External cooling fan / Local User interface
040 - 4.0kW
065 - 6.5kW :
Supply voltage: 073  7.5kW Connection:
“1”:1x 208 - 240 VAC 110 — 11.0kW G” : Gland
“3” : 3x 208 - 240 VAC/  — 150 - 15.0kW
3x 380 - 480 VAC -
“6” : 3x 460 — 600 VAC Option:
“N” : No option module
“O”: 1/0 module
“R” : Dual relay module
“I” : Dual digital input module
“C” : Combi module, single relay, and single digital input.
“S” : Dual 250V relays / +24Vout
“T” : Dual 250V relays / +24V / 1x digital input / 0-10V
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8. Mekanisk tegning: dimensioner

Fig. 8.1
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9. Mekanisk installation
Forkert mekanisk installation kan forarsage overophedning og forringet ydeevne.
¢ OJ DV ma kun installeres af uddannet/erfarent personale.
e OJ DV skal for at sikre korrekt afkaling placeres, sa den udsaettes for tilstreekkelig luftstram.
e mere end 3 m/s (6,7 mph) turbulent lufthastighed eller 6,5 m/s (14,5 mph) laminzer lufthastighed

e Hvis OJ DV installeres i en reduceret luftstram eller monteres ude af en direkte luftstram, vil
udgangseffekten blive reduceret. Der kan for at afhjeelpe dette monteres en ekstern kgleventilator pa
drevet.

¢ Kun OJ-DV-1013 kan installeres uden hensyntagen til ovenstédende krav om tilstrackkelig
luftgennemstremning.

¢ OJ-DV-1013 leveres med ekstra store kaleribber og kan monteres i stillestaende luft ved en
omgivelsestemperatur pad maks. 40°C. (104°F) — Se Tekniske specifikationer.

¢ Du skal for at lette fremtidige service- og vedligeholdelsesopgaver sgrge for, at der er tilstraekkelig
plads omkring enheden, efter den er installeret.

» Drevet pa af hensyn til opretholdelse af kapslingsklassen IKKE monteres med kabelforskruningerne
vendt opad. - Korrekt montering fremgar af fig. 9.1.

¢ Forkert montering af drevet kan fore til utilsigtet indtraengen af fugt. Det skal forhindres, at der samler
sig vand omkring kablet og kabelforskruningen.

¢ Kontrollér, at den overflade, som OJ DV er fastgjort til, kan beere hele enhedens vaegt.

¢ OJ DV kan monteres lodret, vandret eller med heeldning. - Se fig. 9.1

¢ OJ DV skal installeres pa en plan, solid, ikke-braendbar overflade.

¢ Drevene kan modsta kraefter pd 1G og er testet i overensstemmelse med EN 61800-5-1, §5.2.6
vedrgrende vibrationer.

® OJ DV ber installeres s& taet pa motoren som muligt for at undga unedigt lange motorkabler.

¢ Brug kun de monteringshuller/skruehuller, der er udskaret pa forhand, til at holde OJ DV pa plads.

¢ Hvis retningslinjerne for installation ikke fglges, kan det medfare, at garantien bortfalder.

* |Pxx/Nema-klassificeringerne geelder kun, nar drevet er installeret i henhold til instruktionerne.

Fig. 9.2

4 N

9.1 Abning og lukning af OJ DV

e Kontrollér, at forsyningsspaendingen til OJ DV er afbrudt.

¢ \Vent ca. 3 minutter efter frakobling af netspaendingen, for du fjerner deekslet.

e Abn OJ DV ved at Igsne de seks skruer, der holder plasticdaekslet pa plads — skruestarrelse Torx 20.

¢ Fjern forsigtigt det lasnede deeksel.

¢ Nar alle elektriske forbindelser er monteret korrekt, kan OJ DV lukkes igen.

¢ Pas p3, at ledningerne ikke kommer i klemme, nar plastafdeekningen monteres.

¢ Fastger plastdaekslet med de tilherende 6 TX20-skruer, som skal spaendes med 2 Nm for at sikre
teetningsgraden. Dacskslet ma det ikke spaendes med et moment pa mere end 2 Nm, da det ellers kan
blive deformeret.
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10. El-installation

A

10.0.1 Sikkerheds- og beskyttelsesforanstaltninger for elinstallation

¢ OJ DV ma kun installeres og tages i drift af uddannet/kvalificeret personale.

¢ Kontrollér, at de data, der er angivet pa motorens maerkeplade, stemmer overens med de data, der er
angivet pa meerkepladen pa OJ DV.

¢ Forkert el-installation kan medfgare risiko for alvorlig eller livstruende personskade.

&

10.0.2 Farlig induceret spaending (windmilling)
e Hvis der er treek i kanalsystemet, kan det fa ventilatoren til at rotere uden et drifts-/startsignal. Det
kaldes windmilling. Hvis der opstar windmilling, er der risiko for, at der induceres spaending pa OJ
DV-motorklemmerne, hvilket gor dem farlige at bergre.

10.0.3 Kortslutningsbeskyttelse: netforsyning
¢ Produktet er ikke udstyret med kortslutningsbeskyttelse af netforsyningen til OJ DV.
¢ Kortslutningsbeskyttelse pa streamforsyningens indgangsside pa OJ DV skal altid vaere i
overensstemmelse med lokale og internationale regler.
e Udstyret til kortslutningsbeskyttelse skal som minimum have en udlgserkurve "C", der er i
overensstemmelse med IEC 60898-1.
¢ Kortslutningsbeskyttelse leveres af installatoren.

A

10.0.4 Personbeskyttelse: Brug af fejlstremsafbrydere (TT-system), risiko for elektrisk stad.
¢ Dette produkt kan i tilfeelde af fejl og forkert installation medfere, at der gar en stram gennem
jordbeskyttelseslederen.
¢ De 3 netfaser, der forsyner OJ DV, skal veere taendt pa samme tid for at undg3, at der genereres en
strom i jordlederen.

&

10.0.5 Veer opmaerksom pa felgende forholdsregler:

¢ Hvis der bruges en fejlstremsafbryder (RCD) til ekstra personbeskyttelse, ma der kun bruges en type
B RCD pa dette produkts netforsyningsside.

¢ Type B RCD'er skal overholde alle bestemmelser i IEC 61008/9.

¢ Beskyttelsesjording af OJ DV i kombination med brug af fejlstromsafbrydere skal altid udferes i
overensstemmelse med de relevante lokale og internationale krav, love og bestemmelser.

¢ Hvis disse forholdsregler ikke treeffes, kan det fare til alvorlige eller dgdelige skader pd mennesker og
dyr.

&

10.0.6 Fare pa grund af jordleekstrem (PE)

¢ Folg nationale og lokale bestemmelser vedrgrende beskyttelsesjording af udstyr med laekstrem over
3,5 mA.

¢ OJ DV-teknologien forarsager omskiftning ved hgj frekvens. Dette vil generere en laekstrem i jord/stel/
PE-forbindelsen.

¢ Denne jordlaekstrom afheenger af de forskellige konfigurationer, herunder RFI-filtrering, skeermede
motorkabler og motortypen.

¢ Muligheden for en laskstrgm pa over 3,5 mA i OJ DV gar, at der skal udvises saerlig opmaesrksomhed
pa produktstandarden for motordrevsystemer EN/IEC61800-5-1.
Yderligere oplysninger fremgar af EN60364-5-54 afsnit 543.7(Forstaerkede beskyttelsesledere til
beskyttelseslederstramme over 10 mA).
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¢ Jordforbindelsen skal udferes pa en af felgende 3 mader:
¢ \Ved hjeelp af en PE-leder: Mindstetveersnittet skal ved tilslutning af 1 PE-leder vaere mindst 10
mm2 /7 AWG
¢ Brug af to separate ledere: Ved tilslutning af 2 separate jordledere skal begge overholde
dimensioneringsreglerne, og de skal tilsluttes individuelle jordstik i OJ DV.
¢ Brug af en ekstern jordforbindelse: Hvis maskinens hus er godkendt som jordforbindelse, kan
OJ-DV jordes til maskinen.
¢ Jordstik og -forbindelser skal altid opsaettes/udferes i overensstemmelse med gaeldende lokale og
internationale standarder og direktiver samt nationale el-forskrifter vedr. jording af OJ DV. Serg altid
for, at OJ DV har korrekte jordforbindelse.
e Der skal pa grund af muligheden for lsekstrem altid etableres beskyttelsesjord til OJ DV.
¢ Der kreeves en dedikeret jordleder til indgangsstram, motorstrem og styrekabler.
e Brug altid klemmerne og stikkene pa OJ DV til jordforbindelser.
¢ Jordforbindelsen m4 ikke forbindes i en slgjfe gennem 2 eller flere OJ-DV-enheder.
¢ Hold jordlederforbindelserne sa korte som muligt.
¢ Du skal for at reducere EMC-niveauerne altid bruge skaermede kabler mellem OJ DV og motoren.
¢ Falg motorproducentens krav til ledningsfering.

&

10.0.7 Potentialudligning

e Der er risiko for elektrisk interferens, hvis jordpotentialet imellem OJ-DV, luftstyringsanleeg, kanal og
konstruktion ikke er ens.

¢ Der skal altid monteres en udligningsleder for at forhindre potentialforskelle mellem systemets
komponenter.

e Anbefalet kabeltveersnit: 10 mm2 / 7 AWG.

¢ Der skal bruges kabelsko, og udligningslederen skal fastgeres til OJ DV-huset via en af de skruer, der
bruges til mekanisk installation af enheden.

O zm

10.1 EMC-kompatibel installation

® Brug altid skeermede kabler som motorkabler.

e Kabelskaermene skal altid vaere elektrisk forbundet med produktets jordede kabinet.

e Skeermet kabel er ikke ngdvendigt til I/O-signalkabler og RS-485-interfacekabler.

¢ Brug de interne, fabriksmonterede kabelklemmer for at sikre korrekt skaermningsforbindelse.

¢ | ad aldrig netspaending, motortilslutninger og styresignaler forlgbe via det samme kabel.

e +24 VVDC fra OJ DV er ikke beregnet til at blive brugt som stremforsyning til produkter fra tredjepart.
Hvis +24 bruges til at levere strom til produkter fra tredjepart, opfylder produktet muligvis ikke EMC-
bestemmelserne.
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10.2 Oversigt over klemmer og stik
10.2.1 Mekanisk oversigt:

/

.

QBFH 014A21c

Tabel 10.2

Nr. Beskrivelse Nr. Beskrivelse
1 Klemmer til motortilslutning 6 3-punktstraekaflastning til RS-485-fladkabel
2 Tilslutning til ekstern ventilator 7 Stremklemmer (H1=L, N, PE); (H3, H4, H5=L1, L2, L3, PE)
3 Stik til tilvalgsmoduler 8 Stik til beskyttelseslederen til jord (PE)
4 Klemraekke til RS-485-interface og A/D-styresignaler 9 Til ledningsfering til ekstern ventilator
5 RJ12 RS-485-greensefladestik (2 x slave og 1 x master)
10.2.2 El-oversigt:
a N
comnacteon
0J DV o

Only H4/H5
—r

External fan
connection

RS-485 interface
- /_Aﬂ
@
a w »

+10Vdc/+24V
Analogin1
-~)Gnd

Din2

Din1

Control signals

Programmable port 1
********* Gnd

v+

Add P! |RJ12 RS-485 interface Slave

:EEngsz e.g. DV-HMI-35T / VCH-HMI3

-Gnd

Add P | RJ12 RS-485 interface Slave ©

Bus A e.g. PC-TOOL ~

Add. Pin2 |~ [t5)

Gnd <
<

v+ -

Sndg RJ12 Modbus Master o

—SESA e.g. DV-HMI-35T / VCH-HMI3 E

“Gnd / Connection for Local User Interface m

N
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10.3 Klemmer, kabelgennemfgringer og tilslutninger

10.3.1 Kabelgennemfaringer, kabelforskruninger og treekaflastning

 De fabriksmonterede kabelforskruninger skal bruges, nar strem-, motor- og styrekabler fgres ind i OJ

DV.

¢ Stram kabelforskruningerne for at sikre taethedsgrad og traekaflastning.
¢ RS-485-interfacets fladkabelindgang har 3-punkts traekaflastning, som skal bruges.

10.3.2 Fjederklemmer

¢ Hvis der anvendes multi-core-kabler/-ledninger, skal der altid anvendes coresvgb/terminalrer.
e Tilslutningsklemmerne er fiederpavirkede, og ledningen kan nemt sasttes ind i klemmen, ved at

ledningen forsigtigt trykkes ind. Der er ikke brug for veerktgj.

e Alternativt kan klemmens fjeder lgsnes ved et let tryk med en skruetraekker eller lignende veerktgj. Se

fig. 10.3.2.
* Massive og multi-core kabler/ledninger kan anvendes.
¢ Afisolerede kabelender eller terminalror skal veere mellem 8
mm / 5/, tomme og 15 mm / 1%/, tomme.
Afmontering af ledningen udferes ved forsigtigt at lgsne
klemmens fjeder ved et let tryk med en skruetraekker eller
lignende veerktgj. Se fig. 10.3.2.

10.3.3 Tilslutning af motor

Motorkablet tilsluttes klemmerne markeret med "U", "V", "W"

og "PE"

* Nar den afisolerede ledning er korrekt indfert i klemmen
(se afsnit 10.3.2), spaender klemmen automatisk med det
korrekte moment.

¢ VIGTIGT! Motorkabel skal altid vaere skaermet kabel,
og skaermen afsluttes i den til formalet indrettede
monteringsbgijle. Se fig. 10.3.3.

e Stram kabelforskruningerne for at sikre teethedsgrad og
traekaflastning.

e Kontaktorer mellem DV og motor er IKKE tilladt. Hvis
sadanne bruges, kan det forarsage drevfejl.

e Et filter mellem drev og motor er IKKE tilladt. Hvis s&danne
bruges, kan det forarsage drevfejl.

10.3.4 Tilslutning til lysnettet

¢ P3 3-fasede enheder sluttes stremkablet til klemmerne
markeret med "L1", "L2", "L3" og "PE". - Se fig. 10.3.4.1.
P& 1-fasede enheder sluttes stremkablet til klemmerne
markeret med "L", "N" og "PE". - Se fig. 10.3.4.2.

o Veer seerlig opmeerksom pa afsnit 10.1.5:

¢ Sorg for, at jordforbindelserne er udfert korrekt, og overhold
alle geeldende standarder og direktiver.

e Det anbefales, at PE-ledningen er 20 mm / 2%/, tomme

Fig.10.3.2

N

\

@F{‘I 014A01a

Fig.10.3.3

/

\BR1014A58b

lzengere end de andre ledninger i kablet. Fig.10.3.4.1

Dette anbefales som en generel sikkerhedsregel. Det
sikrer, at sikkerhedskredslgbene fortsat fungerer, hvis
ledningerne traekkes ud ved et uheld.

¢ Nar den afisolerede ledning er sat korrekt i klemmen
(se afsnit 12.10), strammes klemmen automatisk med
det korrekte moment.

¢ Husk at stramme kabelforskruningerne for at sikre
teethedsgrad og traekaflastning.

R1014A08¢c

|

Fig.10.3.4.2

/BR1014A27¢c

/
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10.3.5 RS-485-interface-tilslutning

Fig.10.3.5.1

OJ DV bruger to typer RS-485-interface-styringer:
Modbus og BACnet MS/TP. Se Modbus- og BACnet
MS/TP-protokollerne for at fa flere oplysninger.
OJ DV er udstyret med fire tilkoblingsforbindelser,
tre RS-485-forbindelser, to RJ12-stikforbindelser og
specifikke fiederklemmer samt én Modbus-tilslutning.
P& klemraskken til styresignaler (A/D 1/0) er
klemmerne til RS-485-interfacet maerket med "A",
"B" og "GND". - Se fig. 10.3.5.1.

e "GND" er pékraevet for at sikre tilstraekkelig

signalkvalitet.

Klemraekkerne til RS485-interfacet er internt
forbundet med RJ12-stikkene "A" og "B"
De tre RJ12-stikforbindelser er maerket med "A, B"

/

+10Vdc / +24Vdc

A

Qo

B

Qo

GND

Qo

- Op-

He v+
- -Add. Pin1
H--Bus B

- -Bus A
- -Add. Pin2
-Gnd

+— -Add. Pin1
- -Bus B
—-Bus A
—-Add. Pin2
— -Gnd

ofl=] [>]

I
I
Jor]
=
w
>

og "C". -
"A": RS-485-interface-forbindelse, slave, +24 V spaending i
stikforbindelsen.

"B": RS-485-interface-forbindelse, slave, ingen +24 V
spaending i stikforbindelsen.

"C": RS-485-interface-forbindelse, master, eksternt

udstyr, f.eks. OJ-DV-HMI-35T / OJ-VCHHMI3 / lokal
brugergreenseflade.

Et 6-leder, uskaermet, 0,066 mm?/30 AWG telekommunikati-
onskabel eller en tilsvarende type fladkabel kan ogsa bruges
til kommunikation via RS-485-interfacet.

Monter RJ12-stikforbindelser i begge ender ved hjaelp af et
specialveerktgj.

OJ DV er forberedt til montering i enten daisy chain eller
stjerneformede Modbus-netveerk. Alle OJ DV-enheder er
udstyret med en formonteret Modbus-termineringsmodstand
pa 1 kQ, som er tilstraekkeligt i de fleste applikationer. Nar

Fig.10.3.5.2

-

Same colour sequence

j \BR1 014A16¢c

BR1014A16b

-

der installeres drev i et netvaerk med henblik pa kommunikation med de enkelte DV'er, skal hver

enkelt have sit Modbus-ID konfigureret. Da RS485-interfacets pin fra tilslutningsblokkene "A/B" og
tilslutningerne "A" og "B" er forbundet internt, kan de bruges til daisy chain-sammenkobling af drev.
Der skal kun bruges ekstra Modbus-termineringsmodstande i installationer, hvor Modbus-systemet

overstiger >100 m i daisy chain Modbus-tilslutning.

Hvis Modbus-systemet overstiger >100 m / 109 yards, kan det veere ngdvendigt at montere en
supplerende Modbus-termineringsmodstand pa 180 Q. Denne modstand skal kun monteres i den

sidste OJ DV i keeden.

¢ | stierneformede Modbus-installationer skal der generelt ikke bruges Modbus-termineringsmodstand.

IBACnet MS/TP kan kun installeres i daisy chain-tilslutning.

VIGTIGT! RJ12-stik skal monteres pa enderne pa en sadan made, at begge stik har samme
farveraekkefelge som kablet. Se fig. 10.3.5.2.

10.3.6 A/D-styresignaltilslutninger

Tilslut A/D-styresignaler til klemraekken, se fig. 10.3.6.1

Se afsnit 10.3.2 for at fa yderligere oplysninger om brug af
fiederklemmerne.

Funktionaliteten pa A/D-ind- og udgange kan indstilles ved
hjeelp af Modbus.

Yderligere information om Modbus-protokollen fremgar af OJ
DV-websiden péa ojelectronics.com

Fig.10.3.6.1

/

A

B

GND

8-15mm /
*he="®/52in

+10Vdc/ +24Vdc

Iy
— -Add. Pin1
— -Bus B

Analogin1

 -BusA
[~ -Add. Pin2
 -Gnd

GND

[ “Add. Pint
—-Bus B

Din2

Din1

— -Bus A
—-Add. Pin2
—-Gnd

Programmable port 1

[ Gnd
—-Bus B
—-BusA

oo >]

[ v+
—-Gnd

GND
-

Qam 014A15d
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Tabel 10.3.6: Oversigt over klemraekketilslutninger Fg.10.3.6.3 ~
Ben | Betegnelser | Funktion og anbefaling 5
A 0
1 |a Bl OO
. eno| OO
B RS-485-interface +ovaal +24vde| (9B
GND Analogin1 OE'-
GND
Ben 4 i klemraekken kan indstilles som +10 Vdc forsy- pin2| OO
ning med en stremstyrke pa 20 mA eller en +24 Vdc oin1| OO
+10Vdc / 2 Programmable port 1| OO
4 med en stromstyrke pa 100 mA. eno| OO0 o
+ 24Vdc - - &
Klemmen er kortslutningssikker <
Tolerance + 3 % g
0-10 V signal til hastighedsstyring (standard) - =/
Andre muligheder for hastighedsstyring omfatter: Fg.10.3.5.2 ~
PWM-styresignal (0-10 V) ®
A 3]
0-20 mA / 4-20 mA styresignal
5 AnaloglIn1 yresig Bl OO -
Intern indgangsimpedans: 60 kQ eno | OO |
[
Potentiometer: min. 500 Q, anbefalet 4,7 kQ +10vde/ +24vde | ()0 I
- . - - Analoglin1 O-E}——&—(‘ 2)+VoutA
Potentiometer, elektrisk tilslutning, se fig. 12.15.2. oD | OB ‘ Gnp AU
Ekstern styreenhed, elektrisk tilslutning, se fig. 12.15.3 pin2 | OO \
; \
6 |GND Jord (9 Dint | Q0 \ 3
Programmable port 1 | (O I z
Digital indgang 2 (fabriksindstilling — nulstilling af 6No [ OO } g
alarm) ! b
m
*STO-funktion til udvidede drev. - /
. Fig.10.3.6.4
7 Din2 L -
Termistorindgang (motoroverophedning) \
Intern indgangsimpedans: 60 kQ Al OO
El-tilslutning, se fig. 12.15.4 B| OO r———-
Digital indgang 1 (fabriksindstilling — start/stop) GNo | O ‘
+10Vde/ +24vde | (OO !
. Intern indgangsimpedans: 60 kQ Analogint | OO I
8 Din1 Tt ! DoutX
El-tilslutning, se fig. 12.15.4 oo | O8 | ®—\,g
Din2 H O—
Termistorindgang (motoroverophedning) D::1 = i@ 7%1“ .
Digital udgang 1 (fabriksindstilling — Tacho Out, open Programmable port 1 | (OO —?—@—/ 2
collector) 6N | OO | g
Tacho \_ ‘ E/
Alarm/kearer Fig.10.3.5.2
DigIn5 N
Se "OJ-DV Modbus-protokol" vedr. alle muligheder. Al OO
Programmer- Logisk lav for hgj stabilitet efter 1 ms 8| OO T
® | barport 1 eno| OO !
"Hvis der skal tilsluttes EMC-folsomt udstyr, +10Vdce/ +24vde | (OO }
skal der monteres et eksternt RC-filter med Analogin1 | OO | +24v
en tidskonstant p& 1 ps." eno | OO \
) \
Programmerbare port 1 giver mulighed for indstilling Dfnz Qo } RQ
som open collector eller kan traekkes op internt til oint | QO \ Q
enten +10 Vdc/+24 Vdc Programmable port 1 | ( ‘ z
GND | OF—T—+— z
El-tilslutning, se fig. 12.15.5 Pl T
m
10 | GND Jord (-) \- 2/
=

Analoge, digitale indgange og den programmerbare port kan indstilles til en raekke anvendelser. Hvis du vil
vide mere om de forskellige muligheder, er du velkommen til at laese vejledningen til Modbus-protokollen

pé vores webside, www.ojelectronics.com

Kredslgbene er designet til 10 V/24 V. Hvis der patrykkes spaendinger, der er hgjere end dette, kan det

medfoere skader pa kredslgb og drev.
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11. Tjekliste til mekanisk og elektrisk installation
* For OJ DV seettes under spaending farste gang, skal installation og tilslutning kontrolleres.
¢ Brug tabellen nedenfor som tjekliste.

Emne, der skal kon-
trolleres

Beskrivelse af kontrollen

Feerdiggorelse

Kontrollér, at hele installationen er klar til at blive taget i brug, b&de elektrisk og mekanisk, for du saetter strem pa
installationen.

Kontrollér, at der ikke er mennesker eller dyr i naerheden af bevaegelige dele.

Produktoverensstem-
melse

Kontrollér, at netspaendingen pa forsyningsklemmerne svarer til den nominelle indgangsspaending p& OJ DV.

Kontrollér meerkepladerne pa motor og OJ DV for at sikre, at enhederne er dimensioneret korrekt.

Mekanisk installation

Kontrollér, at OJ DV er korrekt og forsvarligt fastgjort til en plan overflade.
Se afsnit 12 i denne vejledning.

Kontrollér, at der er fri og uhindret luftpassage til keleribberne.
Se afsnit 12 i denne vejledning.

Kontrollér, at det bl& plastdaeksel p4 OJ DV er monteret korrekt, og at alle skruer er strammet tilstraekkeligt, for du
teender for strammen til produktet. Tilspazendingsmomentet pa skruerne er 2 Nm.

Kontrollér, at alle ubrugte kabelforskruninger og andre ubrugte abninger er korrekt lukket i overensstemmelse med den
geeldende kapslingsklasse.

Omgivende forhold

Kontrollér, at kravene til det omgivende miljo er opfyldt.
Kontrollér, at temperatur- og andre miljespecifikationer overholdes.
Se afsnit 25 i denne vejledning vedr. tekniske specifikationer.

Kabelfering

Kontrollér, at alle kabler er monteret korrekt, og at motor- og styrekabler er adskilt i separate kabelror.

Kontrollér, at motorkablet er et skeermet kabel, og at det ikke er leengere end 5 meter.

Kontrollér, at alle kabler er forsvarligt fastgjort og aflastet for spaendinger og vridninger.

El-installation

Kontrollér, at alle kabler er sat korrekt i OJ DV, og at kabelforskruningerne er strammet korrekt.

Kontrollér, at forsyningsspaendingsklemmerne pa OJ DV er forbundet med det korrekte netspaendingsniveau.

Kontrollér, at alle kabler er korrekt afsluttet og forsvarligt fastgjort.

Kontrollér, at alle kabler er frie for synlige skader i hele deres laengde.

Kontrollér, om der er lgse forbindelser, som kan forarsage overophedning og alvorlig skade pa produktet og ejendom.

Netspaending

Kontrollér, at ledningerne til netspeendingen er monteret korrekt pa forsyningsklemmerne: enfaset pa klemmerne "L",
"N" og "PE" og trefaset pa klemmerne "L1", "L2", "L3" og "PE".

Kontrollér ved spaendingsmaéling, at der er korrekt spaending p& klemmerne.

Kontrollér kortslutningsbeskyttelse og supplerende beskyttelse.

Motorforbindelse

Kontrollér, at motorkablerne er tilsluttet korrekt til "U", "V", "W" og "PE" — og kontrollér, at tilspaendingsmomentet p&
motorens fjederklemmer er korrekt.

Styre- og signalled-
ninger

Kontrollér, at styrekablerne er afsluttet korrekt og fastgjort forsvarligt.

Kontrollér, at begge ender af RS-485-interfacekablet er sat i de rigtige besninger.

Skeerm

Kontrollér, at motorkablets skaerm er afsluttet korrekt, og kontrollér ved gennemgangsmaling, at skaermen er tilsluttet
en aktiv jordforbindelse i begge ender af kablet.

Sikringer og afbrydere

Kontrollér, at den aktive kortslutningsbeskyttelse er monteret og dimensioneret korrekt.

Kontrollér, at alt sikkerhedsudstyr fungerer og er indstillet korrekt.

Jording

Kontrollér, at alle jordforbindelser i motoren og OJ DV er tilsluttet korrekt og frie for oxidering.

Kontrollér ved gennemgangsmaling, at jordforbindelsen er aktiv, og at overgangsmodstanden overholder geeldende
lokale og internationale direktiver og forordninger.
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12. Funktioner

12.1 Hurtig funktionsoversigt

Navn pa funktioner

Brug og beskrivelse af funktioner

Tilslutning/opseetning af funktion

STO-funktion (kun
tilgeengelig i udvidet
version)

Drevet udferer en test af STO-kredslobet for motorstart og fort-
saetter med at overvage STO.

Hvis STO-funktionen anvendes, skal STO-kravene vaere opfyldt
for at aktivere drivmotorens funktion.

Opret forbindelse mellem STO-ben og
konfigurationen ved hjeelp af OJ-DV
PC Tool eller HMI.

Analog styring

Den analoge indgang bruges til styring af hastigheden. Bade
spaending 0-10 V og strem 4-20 mA er mulige, og det samme er
PWM-styringsopsaetninger.

Ved 0-10 V-styring tilsluttes benene
som beskrevet i afsnit 10.3.6 A/D-
styresignaltilslutninger, og konfigura-
tion foretages ved hjaelp af OJ-DV PC
Tool eller HMI.

Ved 4-20mA-styring tilsluttes benene
som beskrevet i afsnit 10.5.6 A/D-
styresignaltilslutninger, og konfigura-
tion foretages ved hjeelp af OJ-DV PC
Tool eller HMI.

Hvis der bruges PWM-styring, skal der
sluttes til ben 5.

Digital styreindgang

Digitale indgange kan indstilles til forskellige funktioner, start/
stop, nulstilling af alarm, brandmodus osv. Se Modbus/BACnet-
protokollen for at fa naermere oplysninger.

Hvis der benyttes digitale indgange,
skal der oprettes forbindelse mellem
ben(x) og ben(x), og konfiguration
foretages ved hjeelp af OJ-DV PC Tool
eller HML.

Digital styreudgang

Digital udgang kan bruges til udgaende signaler og indstilles til
forskellige funktioner. Se Modbus/BACnet-protokollen for at fa
naermere oplysninger.

Hvis der benyttes digital udgang, skal
der oprettes forbindelse mellem ben(x)
og ben(x), og konfiguration foretages
ved hjeelp af OJ-DV PC Tool eller HMI.

Styring via RS-485-in-
terface

OJ DV kan styres ved hjeelp af Modbus- eller BACnet-protokol-
ler (BACnet understatter et begraenset saet parametre).

Master-greensefladeforbindelse C,
slave-graensefladeforbindelse B

Registrering af vibra-
tioner

Vibrationssensoren kan detektere resonansfelterne inden for ap-
plikationens hastighedsinterval. Disse kan sa bruges til hastig-
hedsomstyring for at undga omrader med ugnskede vibrationer.

Vibrations-sweep skal igangsaettes
ved hjeelp af OJ-DV PC Tool eller HMI.

Hastighedsomstyring

Hastighedsomstyring bruges til at "springe" over specificerede
hastighedsintervaller for at undgé resonans og vibrationer

Opsaetning af springfrekvens foreta-
ges ved hjeelp af OJ-DV PC Tool eller
HMI

Switch-frekvens

Switch-frekvensen indstilles for at styre meengden af hgrbar
akustisk stgj, der afgives. Hgj switch-frekvens reducerer stgj,
men det sker pa bekostning af effektiviteten.

Switch-frekvensen kan indstilles af
brugeren eller saettes til automatisk,
hvilket lader drevet definere frekven-
sen.

Brandmodus

Brandmodus er designet til ngdsituationer. Brandmodus har 3
forskellige tilstande til radighed: Normal brandmodus, maksimal
brandmodus og analog brandmodus

Indstilling af brandmodus skal foreta-
ges ved hjeelp af OJ-DV PC Tool eller
HMI, efter at afsnittet om dette emne
er leest.

Dobbelt hastigheds-
indstilling

Hvis der kun er brug for 2 faste hastigheder, hgj og lav, kan dob-
belt hastighed benyttes.

Dobbelt hastighed styres ved hjeelp af
en digital indgang og kan konfigureres
ved hjeelp af OJ-DV PC Tool eller HMI

Holdemoment

Holdemomentet kan bruges til at Iase ventilatoren i position.
Holdemomentet har 2 modi: aktiv fastholdelse og passiv fast-
holdelse

Holdemomentet skal indstilles og
aktiveres ved hjaelp af OJ-DV PC Tool
eller HML.

Tidsstempel

Realtids-urfunktion, nulstilles ved sluk/teend

Tidsstemplet skal indstilles via
Modbus-kommunikation ved hjzelp af
OJ-DV-PC-Tool eller andet udstyr med
funktionen "realtidsur".

Se Modbus-protokollen for at fa yder-
ligere oplysninger.

*Det er pa grund af forskelle i drevtyper ikke sikkert, at alle funktioner er tilgaengelige.

© 2024 OJ Electronics A/S
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12.2 Funktion til sikker drejningsmomentslukning (STO)
¢ Sikker drejningsmomentslukning bruges i forbindelse med et sikkerhedskredslgb til at afbryde og
stoppe drevets drift.
* Drevet udfarer en test af STO-kredslabet for en motorstart og fortsaetter med at overvage STO.
Hvis STO-funktionen anvendes, skal STO-kravene for

aktivering af drevets motorfunktion vaere opfyldt. /Flg' 1231 ~
e STO er kun tilgaengelig i den udvidede DV-version. Speed out
12.3 Analog/digital styring Max. Speed 1

e DV kan styres ved hjaelp af A/D-indgange eller RS-
485-interfacet. _

e DV er fabriksindstillet til at bruge A/D-indgange som i Seeed ] e
styremetode. Se afsnit 10.3.6. Setpoint Ramp Ramp

\ \

* Analogin1 er som standard indstillet til 0-10 100%1 | } ‘ } a
V-hastighedsstyring, hvilket gor det muligt at styre } } §_
motorhastigheden med et 0-10 V-signal. +10 Vdc kan 0% L L —Time 2
bruges som forsyning — se afsnit 10.5.6. \_ o/

Fig.12.3.2

¢ Det er ogsad muligt at styre motorhastigheden ved N
hjeelp af 4-20 mA eller PWM, men det kraever, at der Frokvens/
foretages eendringer i opsastningen. omdrejninger
(Bemeerk: daisy chain med 4-20 mA-signal Max. Hz/Rpm - |
understottes ikke.)

e Standardindstilling af digitale ind- og udgange:
¢ Din1 = Start/Stop (1 = Start) Min. Hz/Rom |
¢ Din2 = Nulstilling af alarm (1 = Nulstilling af alarm)
¢ Programmerbar port 1 = Tacho Out (1 impuls pr. - o Seteaint §

motoromdrejning) ov 9.5v z
N 5)

De digitale ind- og udgange kan gives alternative funktioner via Modbus.

Forholdet mellem 0-10 V-styresignalet og motorhastigheden afhaenger af indstillingerne for min./maks.
hastighed og rampetider. Se fig. 12.3.1 og 12.3.2.

Det er ved anvendelse af A/D-styring stadig muligt at overvage drevets status ved hjeelp af RS-485.

12.4 Styring via RS-485-interface

¢ OJ DV kan i overensstemmelse med Modbus- og BACnet MS/TP-protokollerne styres via Modbus- eller
BACnet MS/TP-kommandoer.

¢ (Bemeaerk: BACnet MS/TP har ikke s mange kommandoer som Modbus).

* BACnet MS/TP skal vaelges via Modbus eller OJ-DV PC Tool.

¢ Kontrol af motorhastigheden er som standard indstillet til "Autodetect" og starter op som 0-10
V-styring. Hvis der detekteres RS-485-kommunikation, skifter OJ DV automatisk til "hastighedsstyring"
iht. protokol. Sluk/taend-cyklussen binger OJ DV tilbage til 0-10 V-styring.

e Hvis OJ DV skal styres via RS-485-interfacet, skal Coil Stat Bit-register 8 vaere indstillet til "0" =
"Protokolstyring".

e Andre funktioner, herunder f.eks. alarmudleesning og -bekreeftelse, er fortsat mulige via RS-485-
interfacet, selv om "Protokolstyring" ikke er aktiveret.

BEMARK! OJ Electronics' webside indeholder OJ DV Modbus og BACnet MS/TP-protokollerne.

12.5 Registrering af vibrationer
e Vibrationssensoren i drevet kan detektere de intervaller, hvor applikationen vil have gavn af at bruge
funktionen hastigheds-omstyring, hvilket reducerer resonansbaserede vibrationer fra motor og
ventilator.

21
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12.6 Switch-frekvens
e Switch-frekvensen er afgerende for maengden af hagrbar akustisk stgj, som OJ DV udsender. Jo hgjere
switch-frekvens, desto mindre herbar stgj udsender OJ DV. Samtidig @ges imidlertid de interne tab,
hvilket reducerer effektiviteten.
¢ OJ DV kan indstilles til at kare konstant med en switch-frekvens pé 8 kHz, 16 kHz eller 20 kHz, eller den
kan indstilles til at skifte switch-frekvens automatisk afhaengigt af motorhastigheden (AUTO-indstilling).
¢ Switch-frekvens (switch-tilstand) indstilles via Modbus:

Tabel 12.6.1

Indstilling af switch-frekvens

8 kHz = | Konstant switch-frekvens pa 8 kHz

16 kHz | = | Konstant switch-frekvens pa 16kHz
20kHz = | Konstant switch-frekvens pé 20kHz
Auto = | Switch-frekvensen aendres automatisk

Automatisk funktion

Med en standardindstilling p& "Automatisk":

¢ \Ved motorhastigheder, der er hgjere end 60 % af den nominelle hastighed, sendres switch-
frekvensen til 8 kHz.

¢ VVed motorhastigheder, der er lavere end 50 % af den nominelle hastighed, sendres switch-
frekvensen til 16 kHz.

¢ Den "hgje" indstillingsveerdi kan aendres ved hjeelp af OJ-DV PC Tool.

¢ Det lave indstillingsvaerdi indstilles automatisk 10 % lavere end den hgije indstillingsveerdi.

¢ Det er muligt at indstille switch-frekvensen til ekstra hgj, hvilket giver mulighed for maks. 20 kHz ved
brug af OJ-DV PC Tool

Bemaerk

Switch-frekvensen pavirker drevet og driften som vist i tabel 12.6.2

Tabel 12.6.2

Virkning af indstilling af switch-frekvens

Switch-frekv. Lav Hgaj

{ 1

Motorstoj Hoj Lav
Udgangens bglgeform Grov Glat
Motortemp. Haoj Lav
Drevtemp. Lav Hoj
Laekstrom Lav Hoj
Interferens Lav Hoj

12.7 Brandmodus
Brandmodus betegner en funktion, hvor OJ DV holdes i drift af et nedprogram, som deaktiverer
alarmovervagningen. Funktionen kan bl.a. bruges i forbindelse med regudsugning fra en breendende
ejendom. Nar brandmodus aktiveres, fortsastter en udsugningsventilator med at fijerne rag fra
ejendommen sa laenge som muligt. Funktionen Brandmodus kan aktiveres via RS-485-graenseflade eller
digital indgang. | brandmodus er OJ DV i stand til at opretholde driften i mindst en time, ogsa selv om
OJ DV og ventilatormotoren matte vaere overophedet (maks. 70°C / 158°f). Der kan veelges imellem tre
forskellige brandmodi: normal, maks. og analog brandmodus.
¢ Normal brandmodus
Alle advarsler og alarmer i OJ DV ignoreres, og OJ DV-udgangssignalet til motoren forbliver pa
samme veerdi, som det havde umiddelbart for aktiveringen af brandmodus-betingelsen. Hvis OJ
DV styres via RS-485-interfacet, og der opstar en kommunikationsfejl i normal brandmodus, vil
udgangssignalet til motoren have den samme veaerdi som umiddelbart for afbrydelsen af RS-485-
interface-kommunikationen. DV fortsaetter med at levere spsending og strem til motoren sa leenge
som muligt, indtil OJ DV slukkes, og den digitale indgang vender tilbage til den normale position. Hvis
motoren ikke er i gang, nar den normale brandmodus aktiveres, forbliver motoren slaet fra.
¢ Maks. brandmodus
Alle advarsler og alarmer i OJ DV ignoreres, og OJ DV skifter til maks. udgangsfrekvens (med AC-
motor) eller maks. omdrejninger/min. (med PM-motor).
Motoren fortseetter med at arbejde pa denne made sa leenge som muligt, indtil OJ DV slukkes, og
den digitale indgang vender tilbage til den normale position. Selv om motoren ikke arbejder, nar
brandmodus aktiveres, accelererer motorens udgang til det maks. definerede omdrejningstal.
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¢ Analog brandmodus
Hvis den analoge 0-10 V-indgang detekterer 9 V eller hgjere, aktiveres brandmodus, selv om den
analoge indgang igen reduceres til under 9 V. Alle advarsler og alarmer i OJ DV ignoreres, og motoren
karer med maks. hastighed s la&enge som muligt, eller indtil OJ DV slukkes, og den analoge indgang
igen er under 9 V.

12.8 Motorer

12.8.1 Frekvensomformer-tilstand for asynkrone motorer
e OJ DV er fabriksindstillet til frekvensomformer-tilstand for normale
asynkrone induktionsmotorer (AC-IM), og styretilstanden er 0-10 VDC indgangssignal.
¢ Dette kan eendres ved hjaelp af OJ-DV PC Tool eller OJ-DV-HMI-35T.

e Hvis OJ DV anvendes i frekvensomformer-tilstand, skal der tilsluttes en 3-faset AC-IM-standardmotor.

e Vaer isaer opmaerksom pa de oplysninger, der fremgar af motorens typeskilt.

¢ Den maksimale udgangsspanding fra DV er ca. 90 % af indgangsspandingen.

e Hvis forsyningsspaendingen er hgjere end den nominelle spaending pa de enkelte viklinger i den
tilsluttede motor, vil motoren blive beskadiget.

e Veer saerlig opmaerksom, hvis motoren er tilsluttet med "stjerne"- eller "trekant"-tilslutninger. P& en

AC-IM-standardmotor kan "stjerne"-/"trekant"-tilslutningen ofte eendres ved at flytning af jumperne

pa& motorklemmen.
¢ OJ DV understatter lasninger med flere motorer. To eller flere asynkrone motorer kan drives af en OJ

DV.

Det er installaterens ansvar at indtaste de korrekte styre- og motorparametre til OJ DV.

Veer saerligt opmaerksom pa felgende parametre:

Tabel 12.8.1

Minimumfrekvens

Selv om styresignalet er f.eks. 0 % eller 0,0 V, og OJ DV har et aktiveret startsignal, vil motoren ikke
kere langsommere end veerdien i denne parameter.

Maksimumfrekvens

Selv om styresignalet er f.eks. 100 % eller 10,0 V, og OJ DV har et aktiveret startsignal, vil motoren ikke
kere hurtigere end veerdien i denne parameter.

Rampetid op

Sammen med kalibrerings- og justeringstiden er rampetid op den tid (i sekunder), der gar, fra OJ DV far
startsignalet, til hastigheden er ndet op pa den indstillede maksimumhastighed. Rampetid op anvendes
for at undga overbelastning og beskadigelse af drev og motor. Rampetid open anvendes ogsa i spring
opad mellem hastighedsindstilingsveerdier.

Hvis Rampetid op er for kort, vil OJ DV muligvis indikere en stromgraenseadvarsel.

Rampetid ned

Rampetid ned er tiden (i sekunder) fra maksimumhastighed til minimumhastighed og bruges, nar der
gives anmodning om lavere hastighed. Hvis der gives et "Stop"-signal, bruges Rampetid ned ikke.
Rampetid ned bruges til at undga overbelastning og skader pa drev og motor.

Rampetid ned bruges ogsé i forbindelse med spring nedad mellem hastighedsindstilingsveerdier.

Hvis denne rampe ned er for kort, kan OJ DV opleve forhajede spaendingsniveauer pa DC-linket i en
grad, sa der udlgses alarm for hgj spaending.

Switch-frekvens

Switch-frekvens er en parameter, der pavirker effektiviteten og den hgrbare stgj, der udsendes fra den
tilsluttede motor og/eller OJ DV. Det er i OJ DV muligt at veelge "Auto”, "8 kHz" eller "16 kHz".
Aktivering af Modbus-parameteren "Ekstra hgj" ger det muligt at veelge "Auto”, "8 kHz" eller "20 kHz".
Jo hgjere switch-frekvensen er, desto lavere er den harbare stgj fra OJ DV-systemet. Konsekvensen af
lavere hgrbar stgj er dog, at OJ DV-systemets effektivitet reduceres.

| "Auto" vil OJ DV automatisk skifte mellem "8 kHz" og "16/20 kHz". Under opstart fra 0 — 60 % hastig-
hed vil switch-frekvensen veaere "16/20 kHz". Dette vil resultere i mindre hgrbar stgj fra den tilsluttede
motor og/eller OJ DV. Nér hastigheden er steget og har passeret 60 %, skifter switch-frekvensen til
"8 kHz". Stgjen fra ventilatoren og luftstrammen vil nu overdeve den hegrbare stgj, der udsendes af OJ
DV-systemet. | decelerationssekvensen skifter OJ DV til "16/20 kHz", nar motorens hastighed passe-
rer 50% i nedadgéende retning. Det er ogsa muligt at veelge en fast switch-frekvens pa "8 kHz" eller
"16/20 kHz".

U-min Hz

Denne parameter indstiller spaendingen til motoren ved minimumfrekvensen.

Freq U-max

Denne parameter indstiller frekvensen til motoren ved maksimal spaending.

U/f-karakteristik

U/f-karakteristikparameteren ger det muligt

at aendre forholdet mellem spaending (U) og  ax=
frekvens (f) til motoren. Som vist er forholdet zeovrms™
lineaert, nar det er sat til nul, og parabolisk, nar

det er sat til 100.

En motor med darlig virkningsgrad kan kreeve

en hgjere U/f-karakteristik (et tal, der er lavere

end 75). Umin-

N

5
" —
1 | |
Min Hz Frequency  Max Hz

by Umax
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Yderligere oplysninger om parametre i OJ DV fremgar af Modbus- og BACnet MS/TP-protokollerne.
12.8.2 Elektronisk kommuteret tilstand (EC-tilstand) — for PM
¢ OJ DV er fabriksindstillet til "frekvensomformer-tilstand" med normale asynkrone induktionsmotorer
(AC IM), og styretilstanden er indstillet til 0-10 VDC.
e Dette kan zendres ved hjzelp af OJ-DV PC Tool eller OJDV-HMI-35T (handterminal).
e Forskellen pa en AC-IM-motor og en PM-SM er motorens opbygning, og hver type kreever en specifik
styringsmetode.
¢ PM-SM-motoren styres ved hjaelp af den modsatrettede elektromotorisk kraft (Back EMF). Det
kraever, at drevet konfigureres korrekt. Hvis det forbliver i "frekvensomformer-tilstand”, kan det
forarsage fejl.
¢ Forud for idriftseettelse skal de korrekte parameterfiler til ventilator og motor veelges og indlaeses ved
hjeelp af OJ-DV-HMI- 35T eller OJ-DV PC Tool. Det er installaterens ansvar at indtaste de korrekte
styre- og motorparametre.

Vaer saerligt opmaerksom pa felgende parametre:
Tabel 12.8.2

Min. omdrejningstal Selv om styresignalet er f.eks. 0 % eller 0,0 V, og OJ DV har et aktive-
ret startsignal, vil motoren ikke kere langsommere end veerdien i denne
parameter.

Maks. omdrejningstal Selv om styresignalet er f.eks. 100 % eller 10,0 V, og OJ DV har et
aktiveret startsignal, vil motoren ikke kere hurtigere end vaerdien i denne
parameter.

Rampetid op Rampetid op er den tid (i sekunder), der gér, fra OJ DV far startsignalet, til
den indstillede hastighed er naet iht. indstilingsveerdien.

Rampetid op anvendes for at undgé overbelastning og beskadigelse af
drev og motor. Rampetid op anvendes ogsé i spring opad mellem hastig-
hedsindstilingsvaerdier.

Hvis denne rampe op er for kort, vil OJ DV muligvis indikere en strom-
greenseadvarsel.

Rampetid ned Sammen med kalibrerings- og justeringstiden er Rampetid ned den tid (i
sekunder), der gar, fra OJ DV modtager et stopsignal, til motoren nar 0 %.
Rampetid ned bruges til at undga overbelastning og skader pa drev og
motor. Rampetid ned bruges ogsa i forbindelse med spring nedad mellem
hastighedsindstilingsveerdier.

Hvis denne rampe ned er for kort, vil OJ DV bruge strem for at stoppe eller
bremse motoren. Dette kan muligvis udlgse en hgjspaendingsalarm (Vhi)
fra OJ DV.

Switch-frekvens Switch-frekvens er en parameter, der pavirker effektiviteten

og den herbare stgj, der udsendes af den tilsluttede motor og/eller OJ DV.
Det er i OJ DV muligt at veelge "Auto", "8 kHz" og "16 kHz".

Jo hgjere switch-frekvens, desto lavere herbar stgj udsender

OJ DV-systemet. Den lavere herbare stgj resulterer imidlertid i

reduceret effektivitet pa OJ DV-systemet.

| "Auto" skifter OJ DV automatisk mellem "8 kHz" og "16

kHz." Under opstart fra 0 — 60 % hastighed vil switch-frekvensen veere
"16 kHz", hvilket vil resultere i mindre hgrbar stgj fra den tilsluttede motor
og/eller OJ DV. Nar hastigheden er steget og passerer

60 %, vil switch-frekvensen derefter skifte til "8 kHz". Stejen fra
ventilatoren og luftstrammen vil nu overdgve den herbare stgj, der afgives
af OJ DV-

systemet.

| decelerationssekvensen skifter OJ DV til "16 kHz", nar
motorhastigheden passerer 50 % pa vej nedad.

Det er ogsd muligt at veelge en fast switch-frekvens pa "8 kHz" eller "16
kHz".

| decelerationssekvensen skifter OJ DV til "16/20 kHz", nar
motorhastigheden passerer 50 % pa vej nedad. Det er ogsd muligt at
veelge en fast switch-frekvens pa "8 kHz" eller "16/20 kHz".

Yderligere oplysninger om parametre i OJ DV fremgar af Modbus- og BACnet MS/TP-protokollerne.
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12.9 Hastighedsomstyring
¢ Det er i applikationer, som har resonansrelaterede problemer, muligt at undga frekvenser, der udlaser

resonans, hvilket gares ved at programmere OJ DV til at springe over frekvenser.

Tre forskellige frekvensband kan undgas.
1. Lav1 o/min./Hz - Hgj1 o/min./Hz: omdrejningstal/Hz mellem Lav1 og Hej1 undgas.
2. Lav2 o/min./Hz — Hgj2 o/min./Hz: omdrejningstal/Hz mellem Lav2 og Hgj2 undgas.
3. Lav3 o/min./Hz - Hgj3 o/min./Hz: omdrejningstal/Hz mellem Lav3 og Hgj3 undgas.

Disse tre lav og haj o/min./Hz-frekvensband skal konfigureres via PC Tool, UDF eller Modbus.

Eksempel:
Brug af applikationen genererer resonans ved 250 o/min. Programmet Lav1 = 245 o/min. og Hgj1 = 255
o/min., hvorefter OJ DV ikke vil lade motoren kere ved omdrejningstal imellem 245 og 255 o/min.

Tip:

Hvis der er problemer med resonans ved et specifikt omdrejningstal, kan der ogsa opsta problemer ved
det dobbelte omdrejningstal. Hvis det skulle veere tilfeeldet, benyttes det andet frekvensband til ogsa at
forhindre dette.

Du kan alternativt bruge funktionen "vibrationssensor" til at finde resonanspunkterne.

12.10 Dobbelt hastighed med digital indgang
¢ Hvis der kun er behov for to hastigheder, kan de to hastigheder styres via en digital indgang. Nar den
valgte digitale indgang er brudt, vaelges den lave hastighed, mens den hgje vaelges, nar indgangen er
sluttet. Hoje og lave hastigheder skal konfigureres med UDF eller PC Tool.

12.11 Holdemoment
e Aktivt holdemoment
Bruges til at holde ventilatoren i en last position. Kan holde ventilatoren pa op til 50 % af den
maksimale motorstrgm.
¢ Passivt holdemoment
Holdemomentet styres af drevet, mens drevets temperaturer og stramme overvages for at sikre drevets
funktionalitet.

13. Kommunikation: installation og opsatning
13.1 Modbus
13.1.1. Modbus-adressering
Modbus-adressering af OJ DV-styringerne kan udfgres pa tre forskellige mader.
¢ Via adresseringsbenene i stik "A" eller "B" (adr. ben 1 + adr. ben 2) — se fig. 13.1 vedr. benplacering.
Adresseringsbenene kan bruges til tildeling af OJ DV-styreadresseintervallet: 0x36 (dec.54), 0x37
(dec.55), 0x38 (dec.56) og 0x39 (dec.57), se tabel 13.2.
1. Via OJ-Air2 FanlO gennem stik "B" (se instruktioner for OJ-Air2 FanlO).
2. Via menuen i OJ-DV-HMI-35T (se instruktionerne til OJ-DV-HMI-35T).
3. Via OJ-DV-PC-Tool ved skrivning til Modbus-holderegister 4x0017 (se instruktioner for OJ-DV-

PC-Tool)
Fig. 13.1 \
Tabel 13.1 A OD T X, pind
B OD A H--Bus B
Adr. 0X36 0X37 0X38 0X39 T 2RSS Pin2
Ben. nr. (54 dec) | (55dec) | (56 dec) | (57 dec) GND | OO -
+10Vdc / +24vde | (O —
Add.Pin1 @ @ @ @ - “Add. Pint
H- -Bus B
B I -Bus A
- “Add. Pin2
H--Gnd
e @ @ D D S
H— -V+ E
H— -Gnd f"_
C kK Bk =
\ H- “Gnd 5
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13.1.2 Modbus-kommunikation
OJ DV leveres med fabriksindstillingen (se tabel 13.2):

Tabel 13.2
Indstillingsinterval Enhed Fabriksindstil-

linger

Adresse 1-247 n/a 54 dec

Baudrate 9,6; 19,2; 38,4; 57,6; 115,2 kbs 38,4 kbs

Paritet Ingen, ulige, lige n/a Ingen

Stop-bit(s) En, to n/a En

Timeout for kommunikation 0-240 Sek. 10

OJ DV understatter falgende kommandoer, der er anfert i tabel 13.3.:

Tabel 13.3

Funktionskode Beskrivelse

Lees fladestatus

Lees indgangsstatus

Lees holderegistre

Lees indgangsregistre

Kraft enkelt flade

Forudindstillede enkeltregistre

Diagnostik. Kun underfunktion 00 — Returner forespargselsdata (loop back)

Kraft flere flader

S |20~ |W[IN| =

5
6

Forudindstil flere registre

Veerdier, der skrives til OJ DV via Modbus, afrundes til den naermeste gyldige veerdi.

13.1.3 Detektering af aktiv Modbus

e OJ DV detekterer automatisk gyldig Modbus-kommunikation pa Modbus-indgangene (RJ12-stik eller

"A"- og "B"-klemmerne pa klemraekken).

e OJ DV vil farst bruge falgende kommunikationsparametre til at detektere dette: ID 54, 38.4 — Ingen-En

¢ Alternative kommunikationsparametre kan indstilles ved hjeelp af Modbus-registeret.

¢ Hvis der inden for 10 sekunder ikke er modtaget en gyldig Modbus-anmodning med
standardparametrene, vil DV forsgge at detektere en Modbus-anmodning med de alternative
parametre.

¢ Modbus-protokollen for OJ DV findes pa OJ DV's webside.

Yderligere oplysninger om Modbus-kommunikation fremgar af dokumentet "Modbus-protokol" pa vores
webside, link: https://ojelectronics.com/hvac/products/oj-dv-gen-2/

© 2024 OJ Electronics A/S
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13.2 BACnet
13.2.1 BACnet MS/TP
e BACnet MS/TP kan kun bruges til betjening af OJ DV. Nar de applikationsspecifikke konfigurationer
(digitale indgange osv.) skal indstilles i OJ DV, kan kun Modbus-interfacet eller OJ-DV PC Tool
anvendes.

13.2.5 BACnet-kommunikationsparametre
¢ BACnet-kommunikationsparametre kan indstilles ved hjaelp af OJ-DV PC Tool eller Modbus.
¢ OJ DV kan konfigureres til automatisk at detektere gyldig BACnet MS/TP-kommunikation pa RS-485-
interfacets RJ12-stik "A" & "B" eller fiederklemmer 1(A), 2(B) og 3(GND).
e Efter 10 sekunder uden detektering af et aktivt BACnet MS/TP-netveerk vil DV forsgge at detektere en
anden kommunikationsprotokol.
¢ BACnet MS/TP-protokollen til OJ DV findes pa OJ DV-websiden.

Tabel 22
Indstillingsinterval Enheds- Fabriksindstillinger
Baudrate 9,6; 19,2; 38,4; 57,6; 115,2 kbs 115,2 kbs
BACnet MAC 0-127 1 0
BACnet MaxMaster 1-127 1 1
Enhedens objekt-ID 0-4194302 1 0

Bemaerk

Yderligere oplysninger om BACnet-kommunikation fremgar af dokumentet "BACnet-protokol" pa vores
webside, link: https://ojelectronics.com/hvac/products/oj-dv-gen-2/

14. Tilbehor - tilslutning og funktion
14.1 Tilvalgsmoduler

 Der kan tilsluttes forskellige tilvalgsmoduler til OJ DV. Disse giver ekstra alsidighed, nar enheden skal
indbygges i systemer og applikationer, der kraever ekstra indgange og udgange.

Yderligere information om de muligheder, der kan opmas med tilvalgsmoduler, fas ved henvendelse til
OJ Electronics A/S.
14.2 OJ-DV-HMI-35T: Tilslutning og funktioner

¢ HMI-35T-handterminalen kan sluttes til OJ DV via RS-485-interfacets RJ12-stik "A" og "C".

e Hvis der sluttes en HMI-35T til klemme "A", kommer den til at fungere som master for OJ DV.

¢ Der kan kun tilsluttes én master ad gangen til RJ12-stikkene meerket "A" og "B".

Det er derfor ikke muligt at tilslutte bade en handterminal til stik "A" og et aktivt Modbus-
kommunikationskabel til stik "B" pd samme tid.

e Ved tilslutning til klemme "C" bliver OJ-DVHMI-35T passiv i forhold til OJ DV og fungerer som display
for sidstnaevnte. Hvis Modbus-kommunikationen mellem BMS-styreenheden og OJ DV gar tabt, eller
hvis OJ-DV-HMI-35T indstilles til "Manuel overstyring”, kan OJ-DV-HMI-35T tage styringen over OJ DV,
indtil kommunikationen mellem styreenheden og DV retableres, eller "Manuel overstyring" fravaelges.
Supplerende oplysninger fremgar af den separate vejledning til OJ-DV-HMI-35T og fas ved henvendelse
til OJ Electronics A/S.

14.3 DV lokal brugergraenseflade.
¢ DV lokal brugergraenseflade er et touch-interface, der er indbygget i drevets lag. Herfra giver den
adgang til overvagning af driften, men begraenset adgang til eendring af opsaetningen.
Se vejledningen til OJ-DV-LUI for at fa flere oplysninger.

14.4 DV fjernbrugergraenseflade
¢ Fiernbrugergraensefladen er bygget og fungerer som den lokale DV-brugergreenseflade, men giver
mulighed for montering uden for applikationen ved hjselp af en kabelforbindelse.
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15. OJ-DV PC Tool: tilslutning og funktioner
e OJ DV-serien kan konfigureres ved hjeelp af OJ-DV PC Tool, som skal sluttes til RS-485-interface RJ12
"B" eller fiederklemmerne A, B og GND.

OJ-DV PC - Tool ger det muligt at fa vist og indstille motor- og drevparametre, herunder:

¢ Status: Styrings- og driftsparametre for tilsluttet OJ DV

¢ Opsaetning: Indstilling af applikationsparametre

e Alarm: Afleesning af alarmlog for tilsluttet OJ DV

e Modbus: Andring af Modbus-indstillinger for BACnet SM/TP-styring for OJ-DV, samtidig
med at styringen initieres

e Om: Udleesning af softwareversionsnummer og -type pa tilsluttet OJ DV

¢ Konfig: Konfiguration af indstillinger for motor, indgang og udgang

¢ Logdata: Udlaesning af logfiler

® Firmware: Opdatering af firmware og motor/ventilator/brugerkonfiguration

* Motor: Konfiguration af motorparametre

¢ Ventilator: Konfiguration af ventilatorparametre

OJ-DV PC Tool bruges udelukkende af ventilator- og systemproducenter.
Yderligere oplysninger om betjening af og menuer i OJ-DV PC Tool fremgar af instruktionerne til OJ-DV PC
Tool pa OJ DV-websiden og fas ved henvendelse til OJ Electronics A/S.

OJ DV-konfiguration og -opdateringer ved hjaelp af OJ-DV PC Tool.

Opdatering af konfigurationsfiler og firmware kan udferes via en opstart med 230 V pa alle dreyv,
uafhaengigt af speendingsniveauerne.

Det er muligt at opdatere den applikationsorienterede styredel af firmwaren samt motor-, ventilator- og
brugerkonfigurationsfilerne ved tilslutning til pc'en via RJ12-port "A" eller port "B". De ngdvendige
kredslgb til dette forsynes via USB-forsyningen, og ingen anden forsyning er ngdvendig til denne
opdateringsproces.

Det giver brugerne mulighed for at opseette eller aendre aktive konfigurationsfiler uden at tilfare
hgjspasnding til drevet, hvilket giver et mere sikkert arbejdsmiljo og sikrer, at opgaven handteres, samtidig
med at de ngdvendige faerdigheder og/eller uddannelsesniveauet reduceres.

USB-kabelforbindelse
USB-ben-nr. DV-forbindelse
2 5,0 vDC

3 B

4 A

6 GND

*Det anbefales at tilfaje en Schottky-diode i serie til 5VDC-forsyningen som beskyttelse.
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16. Tekniske specifikationer

16.1 Drevspecifikationer

Type DV-1005 | DV-1007 | DV-1011 DV-1013
Rammestorrelse H1 H1x
Effektstorrelse kW 0,5 0,75 1,1 1,3
Hestekraefter hk 0,7 1,0 1,5 1,7
Effektivitet % > 94%
Stremforsyning
Spaending VAC 1 x 208-277 VAC 50/60 Hz +/-10 % 1x E'§0+\//_A1‘% E/S/GO
Forsyningsstrom ved maks. belast-
ning ved nominel forsyningsspaen- A 3,0 4,4 6,5 8,5
ding (400 V/480 V)
Effektfa.ktor (cos-phi) ved maks. > 0,99 (aktiv PFC)
belastning
Motoreffekt
Nominel motoreffekt (p& aksel) *1 kW 0,5 | 0,8 | 1,15 | 1,3
Frekvens Hz AC-motor: 0-120 | PM-motor: 0-400
Maks. udgangsspaending Vrms 3 x 0-250 VAC
Maks. udgangsstrom Arms 2 | 3,2 | 4,5 | 5,2
Beskyttelse
Maks. sikring A 16
Kortslutningskapacitet A 1000 1000 2000 2000
FLA A 3,6 5,3 7,8 9,2
Motoreffekt Kortslutningsbeskyttet mellem faser
Motor Beskyttet af strambegraensning
Maks. overspeending 480 V - leengerevarende eksponering for tr:??:”s overspaendingspunkt kan potentielt fore
Overbelastningsbeskyttelse Beskyttelse mod strom- og temperaturoverbelastning
Miljo
Driftstemperatur °C/°F -40 °C til +50 °C / -40 °F til +122 °F
Starttemperatur °C/°F -40 °C til +50 °C / -40 °F til +122 °F
Opbevaringstemperatur °C/°F -40 °C til +70°C / -40 °F til +158°F
Beskyttelsesgrad IP 54 & 65 / NEMA 4x
Kabinetmateriale Aluminium
Frontdaeksel Plastic
Veegt kg/Ibs 2,0 kg/4,4 Ibs | 3,6 kg/7,94 Ibs
Luftfugtighed % rh 10-95% rh, ikke-kondenserende
Overflade Korrosionsbestandig i henhold til EN/ISO 9223 klasse 4

Luftstrem / keling

Turbulent lufthastighed pa min. 3 m/s eller 9,84 fod/s for at opna maksimal udgangseffekt
ved maksimal omgivelsestemperatur. Turbulent lufthastighed under 3 m/s eller 9,84 fod/s
og hgjere omgivelsestemperatur kan fore til reduceret udgangseffekt. (3 m/s eller 9,84
fod/s turbulent lufthastighed svarer til 6,5 m/s eller 21,32 fod/s laminar lufthastighed)

Interfaces

Feltbus

Modbus RTU, BACnet MS/TP

Analoge indgange

1indgang / 0-10 VDC / 4-20 mA / PWM

Analog udgang

1 udgang / +10 VDC eller +24 VDC

Digitale indgange

2 indgange / intern pull-up til +24 VDC

Digital udgang

1 udgang / open collector, intern pull-up til +10 VDC eller +24 VDC

Status-LED Gren/gul/red

Funktioner

Teknologi Sinusformet back-EMF-signal styret via FOC (Field Oriented Control)
Softwareopdatering Ja, via seriel greenseflade

Motorparametre Forprogrammeret af OJ eller konfiguration pa stedet
Beskyttelse mod Kkortslutning Ja

Integrerede EMC-filtre Ja

Godkendelser

EMC EN/BS 61800-3 (C1 & C2)
Lavspeaendingsdirektivet (LVD) EN/BS 61800-5-1 / UL 61800-5-1
Produktstandard EN/BS 61800 del 2
Nordamerika UL -61800-5-2 / CS22.2.174

Overspaendingskategori

Forureningsgrad 2
Hajde over gennemsnitligt havni- 2000 m
veau

Forsyningsjordingssystem TN/TT/IT
RoHS-direktivet Ja

Produktgodkendelser

C€ / c“us/ EE

Bemeerk: Data er gyldige ved: nominel forsyningsspaending, +25°C og tilstreekkelig luftgennemstremning
*1 Motoreffektfaktor = 0,8 og virkningsgrad = 90 %
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Type | DV-3015 | DV-3024 | DV-3030 | DV-3040 | DV-3055 | DV-3065 | DV-3075 | DV-3110 | DV-3150
Rammestorrelse H3 H4 H5
Effektstorrelse kW 1,5 2,4 3,0 4,0 5,5 6,5 7,5 11 15
Hestekraefter hk 2,0 3,2 4,0 5,4 7,4 8,7 10,0 14,7 20,1
Effektivitet % > 96,5% > 96,5% >97,5%
Stromforsyning
Speending VAC 3 x 208 - 240 VAC 50/60 Hz +/-10 % *1
3 x 380 — 480 VAC 50/60 Hz +/-10 %
Forsyningsstram ved maks.
belastning ved nominel A | 31/25 | 5040 | 62/50 | 82/65 | 11,5/9,0 |15,0/10,5|15,5/12,5|23,0/18,0 |31,0/24,5
forsyningsspaending
(380V/480 V)
Effektfaktor (cos-phi) ved
) >0,9
maks. belastning
Motoreffekt
Nominel motoreffekt (pa Wwo| 15 2.4 3,0 4,0 55 6.5 75 11 15
aksel) *2
Frekvens Hz AC-motor: 0-120 | PM-motor: 0-400
Maks. udgangsspaending Vrms 3x0-0,9xVin
Maks. udgangsstrem Ams| 45 | 65 | 8 ] 100 | 120 [ 160 | 190 | 27 | 350%3
Beskyttelse
Maks. sikring A 16 32
Kortslutningskapacitet A 2000 3500 3500 3500 3500 5000 5000 5000 5000
FLA A 3,3 52 6,6 8,7 12,0 14,2 16,4 23,8 32,5
Motoreffekt Kortslutningsbeskyttet mellem faser
Motor Beskyttet af strombegraensning
Maks. overspaending <565V
Overbelastningsbeskyttelse Beskyttelse mod strom- og temperaturoverbelastning
Miljo
Driftstemperatur °C/°F -40 °C til +50 °C / -40 °F til +122 °F
Starttemperatur °C/°F -40 °C til +50 °C / -40 °F til +122 °F
Opbevaringstemperatur °C/°F -40 °C til +70°C / -40 °F til +158°F
Beskyttelsesgrad IP 54 & 65/ NEMA 4x
Kabinetmateriale Aluminium
Frontdaeksel Plastic
Veegt kg/Ibs 3,0 kg/6,6 Ibs | 3,9 kg/8,6 Ibs | 9,5kg/20,9 Ibs
Luftfugtighed % rh 10-95% rh, ikke-kondenserende
Overflade Korrosionsbestandig i henhold til EN/ISO 9223 klasse 4

Luftstrom / keling

Turbulent lufthastighed pa min. 3 m/s eller 9,84 fod/s for at opn& maksimal udgangseffekt ved

maksimal omgivelsestemperatur. Turbulent lufthastighed under 3 m/s eller 9,84 fod/s og hgijere

omgivelsestemperatur kan fore til reduceret udgangseffekt. (3 m/s eller 9,84 fod/s turbulent luft-
hastighed svarer til 6,5 m/s eller 21,32 fod/s laminar lufthastighed)

Interfaces

Feltbus

Modbus RTU, BACnet MS/TP

Analoge indgange

1 indgang / 0-10 VDC / 4-20 mA / PWM

Analog udgang

1 udgang / +10 VDC eller +24 VDC

Digitale indgange

2 indgange / intern pull-up til +24 VDC

Digital udgang

1 udgang / open collector, intern pull-up til +10 VDC eller +24 VDC

Status-LED Gregn/gul/red

Funktioner

Teknologi Sinusformet back-EMF-signal styret via FOC (Field Oriented Control)
Softwareopdatering Ja, via seriel greenseflade

Motorparametre Forprogrammeret af OJ eller konfiguration pa stedet
B'eskyttelse mod kortslut- Ja

ning

Integrerede EMC-filtre Ja

Godkendelser

EMC EN/BS 61800-3 (C1 & C2)
'(f\‘}’s)pae”d'”gs"'rekt"’et EN/BS 61800-5-1 / UL 61800-5-1
Produktstandard EN/BS 61800 del 2

Nordamerika

UL -61800-5-2 / CS22.2.174

Overspaendingskategori

Forureningsgrad 2
Hajdg over gennemsnitligt 2000 m
havniveau

Forsyningsjordingssystem TN/TT/IT

RoHS-direktivet

J

Produktgodkendelser

a
CE /c“us/ EE

Bemaerk: Data er gyldige ved: nominel forsyningsspaending, +25°C og tilstreekkelig luftgennemstremning
*1: Ved 3 x 230 V forsyning derates udgangseffekten til 58 % / * 2: Motoreffektfaktor = 0,8 og virkningsgrad = 90 % / * 3: H5 OGF-
varianten er begraenset til 32A
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Type | DV-6024 | DV-6030 | DV-6040 | DV-6055 | DV-6075 | DV-6110 | DV-6150
Rammestorrelse H4 H5
Effektstorrelse kW 2,4 3,0 4,0 5,5 7,5 11 15
Hestekraefter hk 3,2 4,0 5,4 7,4 10,0 12,7 20,1
Effektivitet % > 96,5% >97,5%
Stromforsyning
Spaending VAC 3 x 460 — 600 VAC 50/60 Hz +/-10 %
Forsyningsstrem ved maks.
belastning ved nominel A 3,9/3,0 4,6/3,5 6,2/4,7 8,4/6,5 11,5/8,5 23/19,1 31,1/26,1
forsyningsspeending (460
V/600 V)
Effektfaktor (cos-phi) ved
maks. belastning >0.9
Motoreffekt
Nomln*el motoreffekt (pa KW 0.4 3.0 4.0 55 75 11 15
aksel) *1
Frekvens Hz AC-motor: 0-120 | PM-motor: 0-400
Maks. udgangsspaending | Vrms 3x0-0,9xVin
Maks. udgangsstrem Arms 6,5 | 8 | 10 | 12 | 19 | 27 | 3572
Beskyttelse
Maks. sikring A 16 32
Kortslutningskapacitet A 3500 3500 3500 3500 5000 5000 5000
FLA A 5,2 6,6 8,7 12,0 16,4 23,8 32,5
Motoreffekt Kortslutningsbeskyttet mellem faser
Motor Beskyttet af strambegraensning
Maks. overspaending < 700V
Overbelastningsbeskyttelse Beskyttelse mod strom- og temperaturoverbelastning
Miljo
Driftstemperatur °C/°F -40 °C til +50 °C / -40 °F til +122 °F
Starttemperatur °C/°F -40 °C til +50 °C / -40 °F til +122 °F
Opbevaringstemperatur °C/°F -40 °C til +70°C / -40 °F til +158°F
Beskyttelsesgrad IP 54 & 65 / NEMA 4x
Kabinetmateriale Aluminium
Frontdaeksel Plastic
Veegt kg/lbs 3,0 kg/6,6 Ibs | 3,9 kg/8,6 Ibs | 9,5 kg/20,9 Ibs
Luftfugtighed % rh 10-95% rh, ikke-kondenserende
Overflade Korrosionsbestandig i henhold til EN/ISO 9223 klasse 4

Luftstrem / keling

Turbulent lufthastighed p& min. 3 m/s eller 9,84 fod/s for at opna maksimal udgangseffekt ved
maksimal omgivelsestemperatur. Turbulent lufthastighed under 3 m/s eller 9,84 fod/s og hgjere
omgivelsestemperatur kan fere til reduceret udgangseffekt. (3 m/s turbulent lufthastighed svarer
til 6,5 m/s laminar lufthastighed)

Interfaces

Feltbus

Modbus RTU, BACnet MS/TP

Analoge indgange

1 indgang / 0-10 VDC / 4-20 mA / PWM

Analog udgang

1 udgang / +10 VDC eller +24 VDC

Digitale indgange

2 indgange / intern pull-up til +24 VDC

Digital udgang

1 udgang / open collector, intern pull-up til +10 VDC eller +24 VDC

Status-LED Gren/gul/red

Funktioner

Teknologi Sinusformet back-EMF-signal styret via FOC (Field Oriented Control)
Softwareopdatering Ja, via seriel greenseflade

Motorparametre Forprogrammeret af OJ eller konfiguration pa stedet
B_eskyttelse mod kortslut- Ja

ning

Integrerede EMC-filtre Ja

Godkendelser

EMC EN/BS 61800-3 (C1 & C2)
:‘S}’Sf’ae”d'”gsc’"ek“vet EN/BS 61800-5-1/ UL 61800-5-1
Produktstandard EN/BS 61800 del 2
Nordamerika UL -61800-5-2 / CS22.2.174

Overspaendingskategori

Forureningsgrad 2
Hojde over gennemsnitligt

havniveau 2000m
Forsyningsjordingssystem TN/TT/IT
RoHS-direktivet Ja

Produktgodkendelser

C€ / c“us/ EE

Bemaerk: Data er gyldige ved: nominel forsyningsspaending, +25°C og tilstreekkelig luftgennemstremning
* 1: Motoreffektfaktor = 0,8 og virkningsgrad = 90 % / * 2: H5 OGF-varianten er begraenset til 32A
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16.2 Krav til kabler
¢ Alle kabler og ledere, der bruges i forbindelse med OJ DV, skal vaere i overensstemmelse med lokale og

nationale regler og bestemmelser.

e OJ DV-produktlinjen opfylder "boligniveauet" for emissioner i henhold til EN/BS-61000-6-3.
¢ OJ DV-produktlinjen opfylder det "industrielle niveau" for immunitet i henhold til EN/BS-61000-6-2.
¢ Op til 5 meter skeermede motorkabler til drev pa op til 15 kW/20 hk.

¢ 15 kW/20 hk-drev er begreenset til en maksimal leengde pa 4 meter motorkabler.

¢ Hvis der anvendes leengere motorkabler, er det installaterens ansvar at sikre, at standarderne i EN/
BS-61000-6-2 er opfyldt, og at de overholder det industrielle niveau for bade immunitet og emissioner i
overensstemmelse med kabel- og motorkapacitet.
e Et 6-leder, uskaermet, 0,066 mm?/ 30 AWG telekommunikationskabel kan bruges som RS-485-
interfacekabel.
® Det anbefales at bruge kabeltyper med kobberledere.
¢ Anbefalede kabeldimensioner fremgar af tabel 16.2.

Tabel 16.2

Stromkabel *1

Kabelforskruning

Kabeldiameter

Kabelstorrelse, min.

Kabelstorrelse, maks.

Coresvgb/afisol. min.

7-13 mm/ 3x1,5mm2/ 3x2,5 mm?/ 10 mm/
H1/H1x| M20 1%/64 — 1°/5, tomme 3 x 16 AWG 3 x 14 AWG %5/., tomme
H3 M20 7-13 mm/ 4 x1,5 mm2/ 4x2,5mm?/ 10 mm/
18/6a — 1%/5, tomme 4 x 16 AWG 4 x 14 AWG 25/¢, tomme
H4 M20 7-13 mm/ 4 x1,5 mm?/ 4 x4 mm?/ 10-15mm/
15/64 — 1°/5, tomme 4 x 16 AWG 4 x 12 AWG 25/64 — 19/3, tomme
H5 M25 11-18 mm/ 4 x2,5mm?/ 4 x10 mm?/ 10-18 mm/
/16 = *°/s4 tomme 4 x 14 AWG 4 x 8 AWG 25/ea — *°/s4 tomme

Motorkabel *1

Kabelforskruning

Kabeldiameter

Kabelstarrelse, min.

Kabelstorrelse, maks.

Coresvgb/afisol. min.

7-13mm/ 3x1,5mm?/ 3x2,5mm?/ 10 mm/
H1/H1x| M20 15/, — 15/5, tomme 3% 16 AWG 3x 14 AWG 25/ , tomme
H3 M20 7-13 mm/ 4 x 1,5 mm?/ 4 x2,5 mm?/ 10 mm/
18/64 — 1%/5, tomme 4 x 16 AWG 4 x 14 AWG 25/, tomme
H4 M20 7-13 mm/ 4 x1,5 mm?/ 4 x4 mm?/ 10-15mm/
"5/64 — °/5, tomme 4 x 16 AWG 4 x12 AWG 2/e4 — '%/32 tomme
H5 M25 11-18 mm/ 4 x2,5mm?/ 4x10mm?/ 4 10-18 mm/
/16 = *%/s4 tomme 4 x 14 AWG x8 AWG 25/64 — */4 tomme

A/D-styrekabel

Kabelforskruning

Kabeldiameter

Kabelstarrelse, min.

Kabelstorrelse, maks.

Coresvgb/afisol. min.

H1/H1x | M20 7-13mm/ 2x2x0,7mm?/ 10x2x 0,7 mm?/ 10 mm/
15/64 — 1°/5, tomme 2x2x19 AWG 10x 2 x 19 AWG 25/, tomme
H3 M20 7-13mm/ 2x2x0,7mm?/ 10x2x 0,7 mm?/ 10 mm/
1%/64 — 1°/5, tomme 2x2x19 AWG 10x2 x 19 AWG /., tomme
Ha M20 7-13 mm/ 2x2x0,7mm?/ 10x2x 0,7 mm?/ 10 mm/
18/6a — 1%/5, tomme 2x2x19 AWG 10x2 x 19 AWG 25/¢4 tomme
H5 M20 7-13 mm/ 2x2x0,7mm?/ 10x2x 0,7 mm?/ 10 mm/
15/64 — 1°/5, tomme 2x2x19 AWG 10x 2 x 19 AWG 25/¢, tomme
RS-485-interface rundt kabel
Kabelforskruning | Kabeldiameter Kabelstarrelse, min. Kabelstorrelse, maks. Coresvgb/afisol. min.
7-13 mm/ 3x2x0,7mm?/ 10x 2 x 0,7 mm?/ 10 mm/
H1/H1x | M20 15/6a — 1°/5, tomme 3x2x19 AWG 10x 2 x 19 AWG 25/64 tomme
H3 M20 7-13mm/ 3x2x0,7mm?/ 10x 2 x 0,7 mm?/ 10 mm/
15/64 — °/5, tomme 3x2x19 AWG 10x2 x 19 AWG 25/, tomme
H4 M20 7-13 mm/ 3x2x0,7mm?/ 10 x 2 x 0,7 mm?/ 10 mm/
18/64 — 1%/5, tomme 3x2x19 AWG 10x2 x 19 AWG 25/s4 tomme
H5 M20 7-13 mm/ 3x2x0,7mm?/ 10 x 2 x 0,7 mm?/ 10 mm/
18/60 — 1%/5, tomme 3x2x19 AWG 10x2 x 19 AWG 25/¢, tomme

RS-485-graenseflade fladkabel

H1 ... H5: Telekommunikationskabel/fladkabel, 6-leder, uskaermet, 0,066 mm?/ 30 AWG

Bemeerkning 2: Alle kabeldimensioner er baseret pa kobbertrad.

Bemeerkning 1: Net- og motorkabler til OGF-varianter skal kunne tale 90°C

© 2024 OJ Electronics A/S
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16.3 Specifikationer for sikringer og afbrydere
16.3.1 Overstrembeskyttelse
* Sgrg for beskyttelse mod overbelastning for at undga overophedning af kablet i installationen.

Overstromsbeskyttelse skal altid implementeres og opretholdes i overensstemmelse med lokale
og nationale bestemmelser. Skal vaere egnet til anvendelse i en kreds, der maks. kan levere 5.000
rms ampere symmetrisk og 480 volt maksimum. Afbrydere skal veere beregnet til beskyttelse i en
kreds, der maks. kan levere 10.000 Arms (symmetrisk), 480 V maks.; eller veerdien, der fremgar af
individuelle afbryder.

16.3.2 Klassificering af afbrydere og sikringer
¢ Du skal for at sikre overensstemmelse med UL eller IEC 61800-5-1 bruge de afbrydere eller sikringer,
der er anfort nedenfor i tabel 16.3.2.
Afbrydere skal veere udformet til beskyttelse i et kredsleb, der kan levere maksimalt 10.000 Arms
(symmetrisk), 480 V. | tilfaelde af funktionsfejl kan manglende overholdelse af de anbefalede
beskyttelsesforanstaltninger resultere i beskadigelse af drevet/frekvensomformeren.
Afbryderen skal veere i overensstemmelse med kravene i UL 489.

Tabel 16.3.2
Nominel effekt Afbryder Sikringer
) Anbef. UL Maks. ikke-UL
Kabinet Anbef. UL | Maks. UL Type
RK5, RK1,J, T,CC aG
0,55 4 15 6 16
H1 0,75 6 20 6 16
1,1 8 30 15 16
H1x 1,3 10 35 15 16
1,5 4 15 6 16
H3 2,4 6 20 6 16
3,0 8 25 15 16
4,0 10 35 15 16
55 15 50 20 16
H4 6,5 15 60 25 16
7,5 20 70 25 16
11,0 30 100 35 32
H5 15,0 35 125 40 40

17. Vedligeholdelse, opbevaring og bortskaffelse
17.1 Vedligeholdelse

e OJ DV er vedligeholdelsesfri under normale driftsforhold og belastningsprofiler.

» Kgleribberne skal holdes frie for stgv, snavs og andre fremmedlegemer, s luften kan passere uhindret
hen over dem. Aflejringer af stav, snavs og andre fremmedlegemer p& og mellem kaleribberne vil
forhindre OJ DV i at kale og forringe ydeevnen.

e Kgleribberne kan blive meget varme (maks. 95°C / 203°F under normale driftsforhold).

¢ OJ DV kan ikke repareres pa stedet.

Forsag aldrig at reparere en defekt enhed! Kontakt din leverandor for at fa produktet udskiftet.

¢ Yderligere tekniske data fas ved henvendelse til OJ Electronics A/S.

17.2 Opbevaring
e OJ DV skal opbevares indenders, fortrinsvist i den oprindelige emballage.
Anbefaling: Et tert rum med temperaturer mellem -40°C / -40°F og +50°C / 122°F og en relativ
luftfugtighed under 70 %. Hvis OJ DV opbevares i overensstemmelse med anbefalingerne, kan drevet
opbevares i flere ar efter produktionsdatoen. OJ DV kan ogsa opbevares i en vakuumforsegling i
maksimalt 300 mBar / 225 torr.

17.3 Bortskaffelse
¢ OJ DV indeholder elektroniske komponenter og ma ikke bortskaffes sammen med
husholdningsaffald.
e OJ DV skal bortskaffes i overensstemmelse med gaeldende lokale regler og bestemmelser.
¢ OJ DV opfylder kravene til maerkning af elektronikaffald som angivet i det europaeiske
WEEE-direktiv 2012/19/EU.
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18. Fejlsogning

18.1 Alarmer og oversigt
¢ OJ DV har en indbygget advarsels- og alarmovervagning, som overvager optimal fejlfri drift og udlgser

en advarsel eller alarm, hvis der observeres problemer med driften eller ydeevnen.
Advarsler er "ikke-kritiske" alarmer, der medferer reduceret motorydelse, mens alarmer er "kritiske"
og medferer standsning af OJ DV. Nar alarmsituationen ikke leengere foreligger, nulstilles alarmen
automatisk, og OJ DV genstarter.
Hvis det maksimale antal genstarter (fabriksindstilling: 5 gange / 60 min.) overskrides, skal alarmen
nulstilles manuelt. Alarmen kan nulstilles ved hjaelp af et RS-485-interface-kommando, via en OJ-
DVHMI-35T, eller den nulstilles automatisk, hvis stremmen afbrydes i mere end 60 sekunder. Advarsler
og alarmer kan udlaeses via OJ-DV-HMI-35T eller RS-485-interfacet.

Oversigt over alarmer/
advarsler

Motordrift/-reaktion

Udlaser

Mulige lesninger

-

. Kontrollér forsyningsspaendingen.

V LO Alarm - Forsy- Drevet vil rapportere Forsyningsspaen- . . . 2. Kontrollér kabler/ledninger for
. . ; o v Forsyningsspaendingen til OJ DV er - .
ningsspanding lav - ding lav og Alarmstop. - Motoren ma for lav skader og/eller darlige forbindelser
Alarm ikke kare. : — udskift dem, hvis de er beskadi-
gede.
1. Kontrollér indgangsforsyningen, re-
ducer spaendingen, hvis den er hgj.
2. Konfigurationen for bremsning
er indstillet forkert, s& DC-link-
forbindelsesspaendingen pumpes
V.HI Alarm - Forsy- ) D_revet YI| rapportere Forsynmgsspaep— J Forsyningsspaendingen til OJ DV er Oop gennem m_otorep - TJ_ek, om
ningsspaending for hoj ding hgj og Alarmstop. - Motoren ma ) ventilatorkonfigurationsfilen er kor-
. for hgj. . .
— Alarm ikke kere. rekt — omkonfigurer opsaetningen
om ngdvendigt.
3. Ustabilitet i belastningen ved firsy-

ning med maks. spaending — serg for
at sikre belastningen eller reducere
forsyningsspaendingen

I Hl-alarm - Udgangs-
strom hgj — Alarm

Drevet vil rapportere Udgangsstrem hgj

og Alarmstop. - Motoren ma ikke kere.

v Kortslutning i motorkablet.

v Kortslutning i en eller flere motor-
viklinger.

v IGBT-fejl.

-

N

. Tiek motoren for kortslutninger —

. Kontrollér motorkablerne for beska-

. Afbryd netstremforsyningen fra

hvis motoren er defekt, udskiftes
den.

digelser og kortslutninger — udskift
dem, hvis de er beskadigede.

drevet, og kontrollér motorforbin-
delserne for kortslutninger — udskift
drevet, hvis der er kortslutninger.

Temperatur hgj - Dre-
vets temperatur er for
hoj (>95 °C) — Advarsel

Reduceret drevydeevne

v Koling af OJ DV-kabinettet for lav.

v Utilstraekkelig luftcirkulation omkring

OJ DV.
V' Lufttemperaturen omkring OJ DV er
for hgj.

-

N

. Kontrollér, om luftstrammen er

. Tiek kaleribberne - renger om

tilstreekkelig, og muligger den.

ngdvendigt.

Hvis der er monteret ekstern blee-
ser — kontrollér, om den eksterne

ventilator drejer rundt, og udskift

den, hvis den er beskadiget/ikke

fungerer.

Indgangsfase fejl >
Netfase mangler (L1, L2,
L3) — Advarsel

Reduceret drevydeevne

v Manglende fase i forsyningsspeaen-
dingen til OJ DV

v Stor ubalance i forsyningsspaen-
dingen.

Kontrollér indgangsforsyning, kabler/
ledninger og sikringer.

Hvis der forekommer det indstillede

v Konfiguration passer ikke til ap-

1.

Tjek konfigurationen — hvis den er
forkert, skal du aendre den

har naet sin stramgraen-
se — Advarsel

Reduceret drevydeevne

v Belastningen er for stor til den tilslut-

tede motor.
v Drevet ramper bleeseren for hurtigt
op.

Rotor blokeret - Rotor/ | antal gentagne forseg (5) inden for 60 plikationen 2. Kontrollér, om ventilatoren er bloke-
ventilator kan ikke rotere | minutter, gives der alarm for blokeret v Rotoren kan pa grund af en me- ret/ikke kan rotere — fjern hindringer,
- Advarsel/Alarm rotor og Alarmstop — motoren ma ikke kanisk blokering af rotoren eller s& ventilatoren kan rotere.
keare. ventilatoren ikke rotere. 3. Huvis rotoren er ast, skal motoren
udskiftes.
v OJ DV har n3et greensen for maksi-

mal udgangseffekt.
Stromgraense - Motoren v Den tilsluttede motor er sterre end 1. Forog rampetiden.

tilladt for den valgte OJ DV. 2. Tjek konfigurationen.

. Forag den maksimale motorstrom,

sé den svarer til motorens typeskilt.

V-greense - Speendings-
greense — Advarsel

Reduceret drevydeevne

Vises i tilfaelde af derating som folge af

utilstreekkelig motorspaending (f.eks.
utilstreekkelig forsyningsspaending til
kersel af motoren ved den gnskede
hastighed).

Y

N

. Tiek, om netspaendingen passer

. Aktiver field weakening (feltsvaek-

til motorens spaending — motorens
udgangsspaending er ca. netspaen-
ding x 0,9.

kelse) — gor det i en vis udstraekning
muligt at konvertere overskydende
strom til speending.

© 2024 OJ Electronics A/S

34



VEJLEDNING OJ DV GEN I

Oversigt over alarmer/
advarsler

Motordrift/-reaktion

Udlaser

Mulige lgsninger

Rotorretning - Roterer
i den forkerte retning -
Alarm

Motordriften stopper efter windmilling-
timeout.

v Windmilling i den modsatte retning
under opstartsprocessen.

v Vises, hvis windmilling-situationen
varer i mere end den specificerede
tid

1. Tjek for treek i kanal eller tvungen
vind fra anden kilde

EEPROM-fejl - Fejl i in-
ternt EEPROM-kredslob
— Advarsel

Drevet fungerer ikke med den gnskede
konfigurationsfil

v Forkert valgt konfigurationsfil — for-
segte at downloade en konfigurati-
onsfil, som ikke er indeholdt i OJ DV.

v OJ DV er defekt.

1. Hvis der opstod en fejl, mens op-
dateringen blev forsagt, skal drevet
slukkes og teendes, og opdateringen
fors@ges igen. - Kontrollér, at de
korrekte konfigurations-/firmware-
filer anvendes.

2. Udskift drevet.
Vises, nar en alarm/advarsel/fejl har | 1. Nulstil alarm via Modbus eller digital
Internt stop - Alarmstop X .
Motoren standser overskredet det maksimale antal indgang
—Alarm
gentagelsesforseg 2. Sluk/teend drevet

Jordfejl (kun rammestor-
relse H5) — Alarm

Hvis der forekommer det indstillede
antal forseg (5) inden for 60 minutter,
gives der alarm, og motoren stopper

v Jordfejl pa motorkabler eller motor-
viklinger.

e

. Kontrollér jordforbindelserne pa
drev og motor - hvis forbindelsen
er los eller mangler, skal kablerne
monteres korrekt.

. Kontrollér motorkablerne for beska-
digelser — udskift kablerne, hvis de
er beskadigede.

3. Kontrollér motorviklingerne — udskift

motoren, hvis der konstateres fejl.

Fjern strom og motor fra drevet, og

mal for kortslutning mellem motor-

udgang og jord.

N

>

Motorfasefejl (U, V, W)
- Alarm

Drevet rapporterer Motorfasefejl og
Alarmstop. - Motoren ma ikke keare.

v Et eller flere kabler mellem drev og
motor er afbrudt.

v En eller flere motorviklinger er
afbrudt.

-

. Kontrollér ledningerne i motorfa-
seklemmerne pa drevet.

. Tiek motorledningerne for skader
— udskift dem, hvis de er beskadi-
gede.

3. Kontrollér motorviklingerne — udskift

motoren, hvis der konstateres fejl.

N

Kommunikationsfejl
MOC - Intern kommuni-
kationsfejl — Alarm

Drevet vil ikke fungere

v Kommunikationen blev utilsigtet
afbrudt under opdateringen af
MOC-konfigurationsfilen.

v Huvis alarmen udlgses under normal
drift, indikerer det en defekt OJ DV.

—

. MOC-fejl - Prov at geninstallere
MOC-software.
Udskift drevet.

[\

V Ripple - Ripple-spzen-
ding for hgj — Advarsel

Reduceret drevydeevne

v Ubalance i forsyningsspaending.
v Ubalance i belastningen giver pro-
blemer med adaptiv styring

-

. Kontrollér indgangsforsyningen.
. Kontrollér belastningen for defekter.

N

Ekst. 24VDC-forsyning
overbelastet - Advarsel

Drevet slukker for den eksterne +24V-
forsyning — Motoren ma stadig kere.

v Overbelastning eller kortslutning pa
+24 V-forsyningsspaending

-

. Kontrollér ekstern 24 V-udgang for
ekstern kortslutning, som forarsager
overbelastning.

. Hvis overbelastningen er fiernet fra
+24VDC-udgangen, og alarmen ikke
kan nulstilles, har drevet muligvis
taget skade

N

MOC i bootloader -
Alarm

Drevet vil ikke fungere

v Vises, hvis firmware-opdatering af
MOC er mislykkedes

-

. Forseg download af MOC-software.

Kommunikationsfejl IOM
- Advarsel

Vises som en advarsel, I/0-modulfunk-
tion kan ikke bruges

Vv Vises, hvis kommunikationen med
I/0-modulet ikke er detekteret

-

. Kontrollér 1/0-modulets korrekte
installation — Hvis I/O-modulet ikke
er nodvendigt, kan det deaktiveres
i UDF'en

Motoroverophedning
(IOM) - Motoren er over-
ophedet — Advarsel

Hvis der forekommer det indstillede
antal forseg (5) inden for 60 minutter,
gives der alarm sammen med Alarm-
stop. - Motoren ma ikke kare.

v Vises, hvis motoren er overophedet.

-

. Kontrollér ledninger, motor og
termistor.

. Tiek konfigurationen — veer
opmaerksom pa indstillingen for
maks. strem, den ma ikke overstige
motorens maks. strem.

N

Windmilling — Advarsel

Hvis dette opstar, roterer motoren i den
forkerte retning.

v Vises, hvis motoren roterer i den
anden retning end specificeret i
opsaetningen

-

. Kontrollér, om der er treek eller vind,
der kan forarsage baglzens rotation,
og fiern eventuelle muligheder.

. Aktiver passivt eller aktivt holdemo-
ment for at forhindre ventilatoren i at
rotere baglaens.

N

10-konfigurationsuover-
ensstemmelse

Vises som advarsel, I/0O-funktion kan
ikke bruges.

v Vises, hvis den samme funktion
er blevet knyttet til flere ind- eller
udgange

Kontrollér konfigurationen af ind- og
udgange, og korriger de tilknyttede
funktioner.

I_in_limit — Advarsel

Hvis der forekommer det indstillede
antal forsag (5) inden for 60 minutter,
gives der alarm sammen med Alarm-
stop. - Motoren ma ikke kare.

v Hvis indgangsstremmen er pa
graensen, der er indstillet for DC-
busstresmmen, rapporteres der en
advarsel

1. Kontrollér konfigurationen, og ret
den, hvis der benyttes en forkert
konfiguration.

2. Kontrollér og korriger stramgraensen.
3. Hardwaren i drevet kan vaere beska-
diget, kontrollér og udskift drevet,

hvis der konstateres skader.
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Oversigt over alarmer/
advarsler

Motordrift/-reaktion

Udlaser

Mulige lesninger

LowSpeed — Advarsel

Hvis der forekommer det indstillede
antal forseg (5) inden for 60 minutter,
gives der alarm sammen med Alarm-
stop. - Motoren ma ikke kare.

v Huvis lav hastighed-funktionen er
aktiv, og hastigheden er lavere end
specificeret i konfigurationen, vil der
blive rapporteret en advarsel.

-

N

. Kontrollér hastighedsreferencen og

. Kontrollér konfigurationen, og ret

den indstillede styretype.

den, hvis der benyttes en forkert
konfiguration.

Hardwaren i drevet kan veere beska-
diget, kontrollér og udskift drevet,
hvis der konstateres skader.

Underspaending17V -
Alarm

Drevet vil ikke kere — Underspaen-
ding17V rapporteres sammen med
Alarmstop.

v Vises i tilfeelde af detektering af en
underspzending pa 17V-forsyningen

-

N

. Kontrollér, om hardwaren i drevet er

. Udskift drevet.

beskadiget.

Koleventilator mangler -
Advarsel

Drevet vil derate, néar den hgje tempe-
ratur er naet, og vil derfor ikke veere i
stand til at levere den gnskede effekt.

v Vises, hvis der ikke er noget feed-
backsignal fra keleventilatoren.

-

N

. Kontrollér forbindelsen mellem dre-

. Udskift ventilatoren.

vet og den eksterne koleventilator.

Blaeservibration hgj —
Advarsel

Hvis drevet kontinuerligt udsaettes for
hgije vibrationsniveauer, vil det blive
deratet, indtil vibrationsniveauet har
naet et acceptabelt niveau.

Vv Vises, hvis drevets vibrationsniveau
er hojere end de graenser, der er
indstillet i FCF

-

(SIS

. Tiek korrekt konfiguration, ret om

. Tiek for ubalance i ventilatoren.

ngdvendigt.

Tjek for andre vibrationskilder, fiern
eller stabiliser for at reducere vibra-
tionsniveauet

Drevvibrationer kritiske —
Advarsel

Hvis der forekommer det indstillede
antal forsag (5) inden for 60 minutter,
gives der alarm sammen med Alarm-
stop. - Motoren ma ikke kare.

V Vises, hvis drevets vibrationsniveau
er hojere end greensen, der er
indstillet i CCF

N =

. Tjek for ubalance i ventilatoren.
. Tiek for andre vibrationskilder, fijern

eller stabiliser for at reducere vibra-
tionsniveauet

18.2 LED-indikering
e OJ DV er udstyret med en tofarvet LED, der indikerer driftsstatus.
e LED'en er placeret pa undersiden af OJ DV ved siden af indgangen til netforsyningskablet. Se fig. 18.2.
¢ Lysene er kontinuerligt grenne, nar netspaendingen er tilsluttet.

aktiv.

er aktiv.

Lysene er kontinuerligt rede, nar mindst én kritisk alarm

LED'en kan indstilles (Vis alarm p& LED) via Modbus
eller OJ-DV PC Tool, sa den blinker i en bestemt
reekkefalge for at indikere, hvor fejlen er opstaet.

1 blink = Forsyningsproblem
3 blink = Internt DV-problem
5 blink = Motorproblem

Blinker redt, nar mindst én advarsel er aktiv

Blinker grent, nar RS-485-interface-kommunikationen er

Figur 18.2

LED
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